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Amaliy  mashg‘ulotlarini bajarish bo‘yicha 


USLUBIY KO‘RSATMA
5311600 – “Konchilik ishi” ta’lim yo‘nalishi talabalari uchun
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Qarshi-2022
Tuzuvchi:                     Qarshi muxandislik –iqtisodiyot  instituti “Konchilik ishi” kafedrasi dotsent v.b.  K.J.Xakimov 
Taqrizchilar:              “O‘rta osiyo maxsus qurilish” Davlat birlashmasining 2-maxsus mexanizatsiyalashgan ko‘chma jamlanmasi bo‘lim boshlig‘i  A.Djumanazarov 

                                      Qarshi muxandislik –iqtisodiyot instituti “Konchilik ishi” kafedrasi mudiri  A.N.Shodiyev
Amaliy mashg‘ulotlarni bajarish bo‘cha uslubiy ko‘rsatma “Kon mashinalari va komplekslari” fanining dasturi asosida ishlab chiqilgan amaliy ishlarining bajarish tartibi keltirilgan.

To‘plamga jami amaliy ishlarini bajarish uchun zarur va yetarli bo‘lgan uslubiy ko‘rsatmalar kiritilgan.

Har bir amaliy ishda uning maqsadi bayon etilgan va qisqacha nazariy va amaliy ishlar ma’lumotlari keltirilgan, amaliy mashg‘ulotning asosiy qismlari tushuntirib o‘tilgan, zaruriy adabiyotlarning ro‘yxati berilgan.

   Uslubiy ko‘rsatma “Konchilik ishi” kafedrasi (bayon №__ “__”__ 2022 y) va Geologiya va konchilik ishi fakulteti uslubiy komissiyasi yig‘ilishida (bayon №__ “__”__ 2022 y) hamda institut uslubiy kengashi (bayon №__ “__”__ 2022 y) ko‘rib chiqilgan hamda o‘quv jarayonida foydalanishga tavsiya etilgan. 

1-Amaliy mashg‘ulot.
Mavzu: Burg‘ilash mashinalarining asosiy ko‘rsatgichlarini hisoblash.

Zamonaviy burg‘ilash stanoklari davriy (sikli) ishlaydigan mashina hisoblanib, u kon ishlarini olib borish texnologiyasi va burg‘ilash stanoklarining konstrutiv tuzilishiga bog‘liq. Smena davomida burg‘ilash jarayonida vaqt asosiy burg‘ilash ishlariga va juda ko‘p sonli yordamchi operatsiyalarga sarflanadi.

Burg‘ilash stanogi unumdorligini aniqlash uchun birlamchi uning texnik burg‘ilash tezligini topish lozim. Sharoshkali burg‘ilashning rasional rejimini belgilaydigan asosiy omillarga quyidagilar kiritiladi: dolotaga o‘q bo‘yicha qo‘yilgan bosim kuchi, dolotaning aylanish chastotasi va burg‘ilash instrumenti ish joyini burg‘ilangan tog‘ jinslari zarralaridan samarali 

Aylanish chastotasi nв (min-1) va diametri D1 (m) sharoshkali dolotaga o‘q bo‘yicha bosim kuchi Ро.с (N) qo‘yilganda skvajinani burg‘ilash texnik tezligi vб.т (m/soat) quyidagi empirik bog‘liqlikdan hisoblanishi mumkin
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bu yerda: Пб – tog‘ jinslari burg‘ilanuvchanlik ko‘rsatkichi
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bu yerda σсж - 34-450 MPa i σсд -0,01-75 MN/m2 – tog‘ jinslarining siqilishga va siljishga mustahkamligi chegaraviy qiymatlari.

Ishlab chiqarish amaliyoti ko‘rsatkichlaridan kelib chiqib, sharoshkali burg‘ilash stanoklari texnik burg‘ilash tezligining o‘rtacha qiymatlari tog‘ jinslarining M.M. Protodyakonov shkalasi bo‘yicha qattiqlik koeffitsienti f ga bog‘liq bo‘ladi va quyidagi miqdorlarni tashkil etadi: f=6-16 bo‘lsa - D1=0,2 m, nв=160-80 min-1  va Рос=0,12-0,22 MN bo‘lganda  vб.т=0,34-0,13 m/min, tashkil etadi;  D1=0,25 m, nв=81 min-1 va Рос=0,18-0,3 MN bo‘lganda   vб.т= 0,32-0,1 m/min , tashkil etadi ; f=6-20 bo‘lsa, D1=0,32 m, nв=80 min-1 va Рос=0,45-0,55 MN bo‘lganda, vб.т=0,29-0,15 m/min ni tashkil etadi.

Burg‘ilash stanogi  smenadagi unumdorligi  Qб.с  (m/smena) quyidagi formuladan hisoblanadi
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bu yerda: Ки – burg‘ilash stanogini smena davomida ishlatilish koeffitsienti, ko‘pincha Ки=0,5-0,8 qiymatlarda qabul qilinadi;

tб i tв – mos ravishda 1metr uzunlikdagi skvajinani sof burg‘ilashga va yordamchi operatsiyalarni bajarishga sarflangan nisbiy vaqt, min/m;

vб.т – burg‘ilash texnik tezligi, m/min.

Bundan tashkari burg‘ilash stanogining smenadagi unumdorligini quyidagi formula bilan ham aniqlash mumkin
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bu yerda: Тс - smena davomiyligi, soat;

vб.т – burg‘ilash texnik tezligi, m/soat.

O‘z navbatida yordamchi operatsiyalarni bajarishga sarflangan nisbiy vaqt quyidagi ifodadan hisoblanishi mumkin:
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bu yerda: t1 - stanok domkratlarini o‘rnatish va bo‘shatish hisobga olingan holda burg‘ilash stanogini bir skvajinadan ikkinchisiga ko‘chirish uchun sarflangan vaqt, o‘rtacha  t1 =0,38-1,44 min/m qabul qilinadi;

t2 – 1 metr skvajina uzunligiga to‘g‘ri keladigan, dolotani almashtirish uchun sarflanadigan vaqt, min/m;

t3 - vп (m/min) tezlik bilan burg‘ilash snaryadini ko‘tarib olish uchun sarflanadigan vaqt, min/m;

t4 - gidropatronni ushlatib turish uchun sarflanadigan vaqt, min/m; shpindelli aylantiruvchi-uzatuvchi sxema uchun  t4=0;

t5 - burg‘ilash snaryadini yigish va yechib tashlash uchun sarflanadigan vaqt, min/m;.

Formuladagi burg‘ilash stanogini smena davomida ishlatilish koeffitsienti Ки  ning qiymati ko‘pincha 0,5 dan oshmaydi va ayrim smenalarda maksimal qiymati 0,8 gacha yetishi mumkin. Zamonaviy burg‘ilash stanoklarida yordamchi operatsiyalarni bajarishga sarflangan nisbiy vaqt qiymati tв=2-3 min/m  atrofida qabul qilinadi va mos ravishda burg‘ilash stanogini smena davomida ishlatilish koeffitsienti Ки=0,75 dan oshmaydi, unumdorlik esa  smenada  100-150 m/smenadan ko‘p bo‘lmaydi; agarda  yordamchi operatsiyalarni bajarishga sarflangan nisbiy vaqt qiymati maksimal darajada, ya`ni  tв=1 min bo‘lsa ham unumdorlik 200-300 m/smenadan ortiq bo‘lmaydi.

Sharoshkali burg‘ilash stanogining unumdorligini  1-jadval qiymatlaridan foydalanib aniqlansin.

	№
	Dolota diametri D, m
	Dolota aylanish chastotasi, nв min-1
	O‘q bo‘yicha qo‘yilgan bosim kuchi, Рос, кН
	Tog‘ jinslarining qattiqlik koeffitsienti,  f

	1
	190
	160
	200
	12

	2
	214
	77
	150
	16

	3
	243
	165
	225
	10

	4
	250
	125
	200
	12

	5
	269
	110
	180
	16

	6
	295
	100
	400
	15

	7
	320
	95
	450
	20

	8
	190
	170
	240
	8

	9
	214
	120
	250
	10

	10
	243
	115
	200
	14

	11
	250
	130
	250
	16

	12
	269
	115
	230
	14

	13
	295
	85
	350
	20

	14
	320
	90
	400
	20

	15
	190
	160
	200
	12

	16
	214
	77
	150
	16

	17
	243
	165
	225
	10

	18
	250
	125
	200
	12

	19
	269
	110
	180
	16

	20
	295
	100
	400
	15

	21
	320
	95
	450
	20

	22
	190
	170
	240
	8

	23
	214
	120
	250
	10

	24
	243
	115
	200
	14


2-Amaliy mashg‘ulot

Mavzu: EKG-5 ekskavatorining asosiy texnologik parametrlari.

· Kovshining hajmi – E = 5 m3;
· Tinch turgan holatdagi cho‘michlash radiusi – Rch.u = 8,8 m;
· Kovshni bo‘shatishning maksimal radiusi – Rr tax = 13,6 m;
· maksimal cho‘michlash radiusi – Rch tax = 15,5 m;
· maksimal cho‘michlash balandligi – Nch tax = 11 m;
· maksimal bo‘shatish balandligi – Nch tax = 7,5 m;
· davr davomiyligi – Ts =25 s.
Pog‘ona balandligi:
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Pog‘onaning balandligini  Nu =8,4 m deb qabul qilamiz.
Ekskavatorning zaboyga kirish eni.
A=(0,7 – 1)*Rch.u=0,8*8,8 = 7 m.

 EKG-5 ekskavatorining samarali ish unumdorligi:
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Bu yerda Kn.k. – kovshning to‘ldirish koeffitsienti (Kn.k.=0,8); Kr.k. – kovshdagi tog‘ jinsining maydalanish koeffitsienti (Kr.k 1,4); Kt.v. –qazib olish texnologiyasiga ta’sir qiluvchi koeffitsient; Kpot – tog‘ jinsini ekskavatsiyalashda yo‘qotilish koeffitsienti; Ku – boshqarish koeffitsienti (K = 0,9); Ts – ish davrining davomiyligi, s.
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EKG-5 ekskavatorining smenalik ekspluatatsion ish unumdorligi:
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Bu yerda Kkl – iqlim sharoitlarini hisobga olish koeffitsienti; Kir – ekskavatordan asosiy ishda foydalanish;
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Tsm – smena davomiyligi (Tsm=420), min; Tp.z. – tayyorlov-tugatish operatsiyalar davomiyligi (Tp.z.= 25), min; Tol – shaxsiy ishlar va dam olish uchun ketgan vaqt, (Tol =10), min; Tvsp – yordamchi ishlarni bajarishga ketgan vaqt (Tvsp = 25), min; Tv – kon ishlarini bajarish vaqtida ekskavatorning ishsiz turish vaqti, min; Ktr – Transport ta’sirini hisobga oluvchi koeffitsient;
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Vc – transport idishining hajmi (Vc = 21,7) m3; Kner – nomutanosiblik koeffitsienti (Kner = 0,9); t0 – transport vositalarini almashtirish vaqti  (t0 = 0,4), min;
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Qe.s =1625 m3/ smena.

Ishlaydigan  EKG-5 ekskavatorlar soni;
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Bu yrda Qsm – qoplovchi tog‘ jinsi yuqori pog‘onasidan ekskavatsiyalanuvchi jinslar hajmi, m3/sm;

N=1500/1625=0,9
1 ta EKG-5 ekskavatori qabul qilamiz. 

Qazib olingan bo‘shliqda qoplovchi tog‘ jinslarini draglayn yordamida qazib olish ishlari.
№ 2 Amaliy mashg‘ulotini mustaqil yechish uchun variantlar.

	T/R
	E m3
	Rch.u m;
	Rr tax m;

	Rch tax  M
	Nch tax  M
	Nch tax   M
	Ts   M

	1
	5
	8,9 
	13,8 
	15,8 
	11
	7,6 
	24 

	2
	5
	8,7 
	13,9
	15,6 
	12
	7,7 
	25 

	3
	5
	8,6 
	13,8 
	15,4 
	13
	7,5 
	23 

	4
	5
	8,5 
	13,7 
	15,9 
	10
	7,4 
	22 

	5
	5
	8,4 
	13 
	15,8 
	13
	7,9 
	25 

	6
	5
	8,6 
	14 
	15,4 
	11
	7,8 
	27 

	7
	5
	8,6 
	13,6 
	15,5 
	11
	7,3 
	26 

	8
	5
	8,3 
	13,6 
	15,2 
	14
	7,2 
	25 

	9
	5
	8,7 
	13,5
	15,1 
	12
	7,1 
	28 

	10
	5
	8,9 
	13,4 
	15 
	13
	7,4 
	24 

	11
	5
	8,5 
	13,3 
	15,7 
	10
	7,6 
	23 

	12
	5
	8,9 
	13,8 
	16 
	11
	7,7 
	22 

	13
	5
	8,8 
	13,9 
	15,6 
	12
	7,8 
	24 

	14
	5
	8,8 
	13,6 
	15,5 
	13
	7,9 
	26 

	15
	5
	8,2 
	13 
	15,4 
	14
	7,4 
	27 

	16
	5
	8,1 
	14,6 
	15,8 
	13
	7,3 
	28 

	17
	5
	8,2 
	13 
	15,9 
	12
	7,3 
	23 

	18
	5
	8,8 
	13,9
	15,7 
	14
	7,5 
	29 

	19
	5
	8,9 
	13,5 
	15,3 
	12
	8 
	23 

	20
	5
	8,7 
	13,6 
	15,5 
	10
	7,5 
	25 


3-Amaliy mashg‘ulot.

Mavzu: EKG-8I bir cho‘michli ekskavatori unumdorligini hisoblash 
Ekskavatorlar unumdorligi quyidagi omillarga bog‘liqdir:

1) Kon massasi kategoriyasiga va uning holatiga. Masalan, nam va loysimon kon jinslari bilan ishlashda ekskavator cho‘michiga yopishib qoladi va natijada cho‘michning foydali sig‘imi kamayib ketadi, cho‘michni bo‘shatish vaqtining ko‘payishi hisobiga ekskavatorning ish sikli davomiyligi uzayib ketadi. Qish vaqtlarida muzlab qolgan jinslar cho‘michning to‘lalik koeffitsientining tushib ketishiga olib keladi. Bu holatlar ekskavatorlar unumdorligi pasayib ketishiga olib keladi;

2) Ekskavatorning ishonchliligi va holati, texnik ko‘satgichlari; 

3) Mashinisit kvalifikatsiyasi;

4) Balandligi, transport vositasining unga kirish sharoitlari, yoritilganligi kabi jihatlari bilan baholanadigan zaboy sifati;

5) Transport vositalarining yetarliligi, yo‘l holati, yoqilg‘i, energiya va boshqa ehtiyot qismlar bilan o‘z vaqtida ta’minlanish bilan bog‘liq bo‘lgan tashkiliy ishlar;
Ekskavatorning yumshatilgan kon jinslaridagi nazariy (soatli) unumdorligi quyidagi formula bo‘yicha aniqlanadi
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bu yerda  Ye – ekskavator cho‘michi sig‘imi, m3;
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 - 1 minutdagi yuk tukayotgan cho‘michlar soni, min-1.

Ekskavtorning bir ish sikli davomiyligi odatda uning 900 ga burilishidagi qiymati bilan ko‘rsatiladi. Ekskavator 900 dan katta burchakka burilsa ish sikli davomiyligi korrektirovka koeffitsientiga ko‘paytiriladi.
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bu yerda 
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Ekspluatatsion unumdorligi 
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bu yerda 
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EKG-8I bir cho‘michli ekskavatori unumdorligini hisoblash namunasi


EKG-8I ekskavatorining qisqacha texnik tavsifi.
 
Cho‘michi hajmi – 8 m3.


Strelasi uzunligi – 13,35 m;


Rukoyati uzunligi – 11,43 m;


Qamrash radiusi – 18,4 m dan katta emas;


Qamrash balandligi – 13,5 m dan katta emas;


Cho‘michning ko‘tarilish tezligi – 0,94 m/sek;


Xarakatlanish tezligi – 0,42 km/soat;

900 ga burilgandagi ish sikli vaqti  – 26 sek.


Bir cho‘michli ekskavatorning nazariy (soatli) unumdorligi (34) formula bo‘yicha aniqlanadi
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            bu yerda 
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Ekskavatorning texnik unumdorligi (35) formula bo‘yicha aniqlanadi, bunda 
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Ekspluatatsion unumdorligi (36) formula buyicha aniqlanadi, bunda 
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	t/r
	E
	ts
	tp
	Tc
	tn
	t/r
	E
	ts
	tp
	Tc
	tn

	1
	7
	25
	3.8
	7
	0.4
	13
	8.1
	29
	4.6
	7
	0.3

	2
	9
	26
	6.9
	8
	0.5
	14
	8.6
	25
	4.8
	8
	0.8

	3
	6.5
	27
	4
	8
	0.3
	15
	8.5
	26
	3.8
	8
	0.9

	4
	7.7
	28
	4.2
	7
	0.8
	16
	8.5
	24
	3.6
	7
	0.7

	5
	7.9
	29
	4.4
	7
	0.9
	17
	8.3
	25
	3.5
	7
	0.5

	6
	6.9
	25
	4.6
	8
	0.7
	18
	8.9
	25
	3.8
	8
	0.4

	7
	8.1
	26
	4.8
	7
	0.5
	19
	7
	26
	6.9
	8
	0.6

	8
	8.6
	24
	3.8
	8
	0.4
	20
	9
	27
	4
	7
	0.4

	9
	8.5
	25
	3.6
	8
	0.6
	21
	6.5
	25
	4.2
	7
	0.5

	10
	8.5
	25
	3.5
	7
	0.4
	22
	7.7
	24
	4.4
	8
	0.3

	11
	8.3
	26
	3.9
	8
	0.5
	23
	7.9
	25
	4.2
	8
	0.8

	12
	8.9
	27
	3.7
	7
	0.3
	24
	6.9
	26
	4.1
	7
	0.4


4-Amaliy mashg‘ulot.
Mavzu: Rotorli ekskavatorlar unumdorligini aniqlash.

  Ekskavatorlar unumdorligi quyidagi omillarga bog‘liqdir:


6) Kon massasi kategoriyasiga va uning holatiga. Masalan, nam va loysimon kon jinslari bilan ishlashda ekskavator cho‘michiga yopishib qoladi va natijada cho‘michning foydali sig‘imi kamayib ketadi, cho‘michni bo‘shatish vaqtining ko‘payishi hisobiga ekskavatorning ish sikli davomiyligi uzayib ketadi. Qish vaqtlarida muzlab qolgan jinslar cho‘michning to‘lalik koeffitsientining tushib ketishiga olib keladi. Bu holatlar ekskavatorlar unumdorligi pasayib ketishiga olib keladi;

7) Ekskavatorning ishonchliligi va holati, texnik ko‘satgichlari; 

8) Mashinisit kvalifikatsiyasi;

9) Balandligi, transport vositasining unga kirish sharoitlari, yoritilganligi kabi jihatlari bilan baholanadigan zaboy sifati;

10) Transport vositalarining yetarliligi, yo‘l holati, yoqilg‘i, energiya va boshqa ehtiyot qismlar bilan o‘z vaqtida ta’minlanish bilan bog‘liq bo‘lgan tashkiliy ishlar;
Ekskavatorning yumshatilgan kon jinslaridagi nazariy (soatli) unumdorligi quyidagi formula bo‘yicha aniqlanadi
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bu yerda  Ye – ekskavator cho‘michi sig‘imi, m3;
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 - 1 minutdagi yuk tukayotgan cho‘michlar soni, min.

Ekskavtorning bir ish sikli davomiyligi odatda uning 900 ga burilishidagi qiymati bilan ko‘rsatiladi. Ekskavator 900 dan katta burchakka burilsa ish sikli davomiyligi korrektirovka koeffitsientiga ko‘paytiriladi.
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, m3/soat  (4.2)

bu yerda 
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К

 - cho‘michning to‘lalik koeffitsienti. 
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Ekspluatatsion unumdorligi 
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, m3/smena  (4.3)

bu yerda 
[image: image56.wmf]c
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 - smena davomiyligi, soat;
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- ekskavatorning vaqtdan foydalanish koeffitsienti. Temir yo‘l vagonlariga yuklashda 
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Ekskavatorning yumshoq (yumshatilgan) massivdagi nazariy (soatli) unumdorligi 
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 ( m3/ch) quyidagicha aniqlanadi.
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bu yerda Ye – cho‘mich sig‘imi, m3;  Ye=200l=0,2 m3
nz – bir minutdagi yuk to‘kayotgan cho‘michlar soni, min –1.
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bir minutdagi aylanishlar soni  ts = 8. Rotor g‘ildiragi bir minutda 8 marta aylanadi.   
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Texnik unumdorlik 
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 (m3/soat) quyidagicha aniqlanadi:
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bu yerda Kn va Kr– mos ravishda cho‘michning to‘lalik koeffitsient iva kon jinsining ko‘pchish koeffitsienti. Kn=0,8÷1,1 va Kr=1,1÷1,5; tr- ekskavatorning bir joyda uzluksiz ishlash davomiyligi tr=30 

 tp- bir marta harakatlanish vaqti  tp= 5 minut

 Kek = Kn/Kr– ekskavatsiya koeffitsienti  Kek = 0,61
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Ekspluatatsion unumdorlik – bu ekskavatorning aniq belgilangan ishlatish davridagi unumdorligidir. U ish davrida ko‘zda tutilmagan turli tashkiliy va texnologik to‘xtashlar: smenani topshirish va qabul qilish, mashinani qarovdan o‘tkazish, moylash, transport vositalarining almashishi va boshqalarni hisobga olgandagi haqiqiy unumdorligidir. 
Ekspluatatsion unumdorlik texnik unumdorlikdan kichik bo‘ladi. Uning qiymati ekskavator ishi tashkillashtirilishining  takomillashtirilganligi va mashinaga xizmat ko‘rsatayotgan barcha mutaxassislar malakasining yuqori darajadaligi orqali belgilanadi.

Smena davomidagi ekspluatatsion unumdorlik e (m3/smena) quyidagi flomula bo‘yicha aniqlanadi: 
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bu yerda Ts- smena davomiyligi, ch; Ts=12 soat.

Kv- ekskavatorning vaqtdan foydalanish koeffitsienti. Kv=0,6

Temir yo‘l vagonlariga yuklayotgan ekskavatorlar uchun Kv = 0,55-0,8, avtosamosvallar va konveyerga yuklayotgan ekskavatorlar uchun  Kv = 0,8-0,9.
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Yillik ekspluatatsion unumdorlik yil.e (m3/yil) quyidagi formula bo‘yicha aniqlanadi:
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,              m3/yil .                                                                                                                                      bu yerda  sm- smena davomidagi ekspluatatsion unumdorlik, m3/smena sm=10944

n- sutkadagi smenalar soni; n=2

N- bir yildagi ish kunlari soni  N =350
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	t/r
	E
	ts
	tp
	Tc
	tn
	t/r
	E
	ts
	tp
	Tc
	tn

	1
	7
	25
	3.8
	7
	0.4
	13
	8.1
	29
	4.6
	7
	0.3

	2
	9
	26
	6.9
	8
	0.5
	14
	8.6
	25
	4.8
	8
	0.8

	3
	6.5
	27
	4
	8
	0.3
	15
	8.5
	26
	3.8
	8
	0.9

	4
	7.7
	28
	4.2
	7
	0.8
	16
	8.5
	24
	3.6
	7
	0.7

	5
	7.9
	29
	4.4
	7
	0.9
	17
	8.3
	25
	3.5
	7
	0.5

	6
	6.9
	25
	4.6
	8
	0.7
	18
	8.9
	25
	3.8
	8
	0.4

	7
	8.1
	26
	4.8
	7
	0.5
	19
	7
	26
	6.9
	8
	0.6

	8
	8.6
	24
	3.8
	8
	0.4
	20
	9
	27
	4
	7
	0.4

	9
	8.5
	25
	3.6
	8
	0.6
	21
	6.5
	25
	4.2
	7
	0.5

	10
	8.5
	25
	3.5
	7
	0.4
	22
	7.7
	24
	4.4
	8
	0.3

	11
	8.3
	26
	3.9
	8
	0.5
	23
	7.9
	25
	4.2
	8
	0.8

	12
	8.9
	27
	3.7
	7
	0.3
	24
	6.9
	26
	4.1
	7
	0.4


5-Amaliy mashg‘ulot.
Mavzu : Qoplama  jinslarini  ESh  -20/90 rusumli  draglayn  bilan  ichki ag‘darmaga ekskavatsiya qilishda ag‘darmaning parametrlarini aniqlash.

Berilgan:
· Qoplovchi tog‘ jinsi qatlami qalinligi - 32 m; 
 Smenaning yuk oqimi bo‘yicha ish unumdorligi:

· Ichki ag‘darmadagi qoplvchi tog‘ jinsi          – 1500 m3/smena;
· Qoplovchi tog‘ jinsini yuklash va tushirish      – 1800 m2/smena.
           Uskunalar:
· Qoplovchi tog‘ jinsini yuklash va tushirish  – ESh-20/90;
· Tashish masofasi                                                        - 4 km:
Tog‘ jinslarining xarakteristikasi:

	Ko‘rsatgichlar
	O‘lchov birligi.
	Foydali qazilmalar
	Qoplovchi tog‘ jinslari

	σ sj
	MPa
	240
	100

	σ sdv
	MPa
	50
	20

	σ sdv
	MPa
	20
	10

	γ
	N/dm3
	1,4
	1,8

	Ktr
	-
	0,8
	1

	Pog‘onaning qiyalik burchagi  grad.
	65
	55

	Ag‘darmaning qiyalik burchagi  grad.
	-
	36

	Yo‘l turi
	Foydali qazilma
	Qoplovchi tog‘ jinsi

	Qiya lahimlardagi yo‘l 80%,
	0,6
	-

	Doimiy yo‘llar
	2,0
	0,5

	Vaqtinchalik yo‘llar
	1,5
	1,5


1.Texnologik parametrlarni sxemasini tanlash hisoblash
Gorizontal joylashgan foydali qazilma konlarini qazib olishda eng samarali texnologik sxema qoplovchi tog‘ jinslarini ichki ag‘darmaga joylashtirish usuli hisoblanadi. Qoplovchi tog‘ jinslari yuqori pog‘onalardan ichki ag‘darmaga tashib keltiriladi.Texnologik sxemalarni hisoblashda pog‘onaning balandligi va ularning soni hisoblanadi.

Tog‘ jinslarining umumiy buzilish darajasi:
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 Bu yerda  
Ktr – tog‘ jinsining darzlilik darajasini hisobga oluvchi   koeffitsient; 

σ sj, σ sdv, σ sdv – tog‘ jinslarining siqilishda, surilishda va cho‘zilishdagi mustahkamlik chegarasi, MPa;

 γ – tog‘ jinsining zichligi, N/dm3. 
2.Qoplovchi tog‘ jinslari:
Pr = 0,05* [1* (10 + 2 + 1) + 18] = 1,6.
Yuqoridagi hisob asosida  qoplovchi tog‘ jinslari va foydali qazilmalar buzilishining qiyinligi bo‘yicha 1-sinf 2-kategoriyaga kiradi.Bunday tog‘ jinslari qazib olishga dastlabki tayyorgarliklarsiz bir kovshli ekskavatorlar bilan qazib olinadi.
Qazib olingan bo‘shliqqa draglayn yordamida qoplovchi tog‘ jinsini ko‘chirishda pog‘onalar pog‘onachalarga bo‘linadi. (5.1 rasm).

Yuqori pog‘onachaning balandligi:
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Bu yerda Nr – draglayn kovshining bo‘shatish balandligi (Nr = 27), m;
Nv.v.=0,5*37 = 18,5 m.

Qazib olingan bo‘shliqqa draglayn yordamida qoplovchi tog‘ jinsini ko‘chirishda pog‘onalar balanlligi va pog‘onalar soni hisobga olinadi.
Qoplovchi tog‘ jinsi qatlamining qalinligi:
Nv'=Nsvsk -Nv
Nv' = 32-23,6 = 8,4 m.
Nv -Qoplovchi tog‘ jinsi pog‘onasining ruxsat etilgan balandligi (quyida hisob-kitob orqali aniqlanadi)
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5.1 rasm. Qoplovchi tog‘ jinsini ESh-20/90 qadamlovchi ekskavator yordamida ko‘chirish sxemasi.
Qoplovchi tog‘ jinsi pog‘onasining ruxsat etilgan balandligi :
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Bu yerda 

Rp –Draglayn kovshining bo‘shatish radiusi (Rp = 81 m);  

Sx –draglayn qadamining eni (Sx = 20 m); 

a –qoplovchi tog‘ jinsi va qazib oluvchi pog‘onalar orasidagi berma , m; 

h–foydali qazilma qatlamining qalinligi, m;

 αu,-  qoplovchi tog‘ jinsi  pog‘onasining qiyalik burchagi, grad;
γu –foydali qazilma pog‘onasining qiyalik burchagi, grad; 

B –qatlam tubidagi erkin yer bo‘lagi, m; 

A –draglayna kirish yo‘lagining eni (A=42 m); 

Kr–ag‘darmadagi qoplovchi tog‘ jinslarining maydalanish koeffitsienti; 

β – ag‘darmadagi tog‘ jinslarining qiyalik burchagi, grad.
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3.Qazib   olingan    bo‘shliqda    qoplovchi   tog‘ jinslarini   draglayn    yordamida   qazib olish ishlari.
ESh-20/90 draglaynining asosiy texnologik parametrlari:

· Kovshining hajmi – E = 20 m3;
· maksimal cho‘michlash radiusi – Rch tax = 83 m;
   maksimal bo‘shatish radiusi – Rr.tax = 81 m;
· maksimal bo‘shatish balandligi – Nch tax = 37 m;
· ekskavatorning yurish eni– Sx = 20 m,
· pog‘ona va pog‘onachalarning balandligi.
Pog‘ona balandligi yuqorida hisoblangan Nv = 23,6 m . Yuqori cho‘michlash sharoitidan kelib chiqib yuqori pog‘onachaning balandligi Nvv= 16,5 m. Quyi pog‘onachaning balandligi:
Nvn = Nv – Nvv = 23,6- 18,5 = 5,1 m.

Draglaynning kirish eni:
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Bu yerda 
Rch – draglaynning cho‘michlash radiusi; 
ω – Cho‘michlash vaqtida draglaynning burilish burchagi (ω = 30°), grad;
A =83*sin 30° = 41,5≈42 m.

Qoplovchi tog‘ jinsini joylashtirishda ag‘darmaning balandligi:
H0=He*Kp+0,25*A*ctgβ, m;

No=23,6*1,2 + 0,25*42*36° = 35,9 m.

Draglaynning samarali ish unumdorligi:
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Draglaynning smenalik  ekspluatatsion ish unumdorligi:
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Ishlaydigan draglaynlar soni:
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№ 5 Amaliy mashg‘ulotini mustaqil yechish uchun variantlari.

	T/r
	σ sj
	σ sdv
	σ sdv
	αu,
	Tsm
	γu
	β
	ω
	Kr

	1
	110
	25
	14
	67
	7
	56
	36
	30
	1,25

	2
	105
	20
	12
	69
	8
	55
	32
	35
	1,22

	3
	102
	18
	11
	71
	10
	65
	34
	31
	1,05

	4
	103
	22
	10
	72
	11
	70
	35
	32
	1,24

	5
	115
	21
	9
	74
	12
	69
	38
	36
	1,3

	6
	95
	23
	13
	68
	6
	68
	39
	28
	1,35

	7
	110
	25
	14
	67
	7
	56
	36
	29
	1,4

	8
	105
	20
	12
	69
	8
	55
	32
	31
	1,3

	9
	102
	18
	11
	71
	10
	65
	34
	26
	1,25

	10
	103
	22
	10
	72
	11
	70
	35
	27
	1,24

	11
	115
	21
	9
	74
	12
	69
	38
	28
	1,26

	12
	95
	23
	13
	68
	6
	68
	39
	29
	1,28

	13
	110
	25
	14
	67
	7
	56
	36
	30
	1,25

	14
	105
	20
	12
	69
	8
	55
	32
	34
	1,22

	15
	102
	18
	11
	71
	10
	65
	34
	32
	1,05

	16
	103
	22
	10
	72
	11
	70
	35
	35
	1,24

	17
	115
	21
	9
	74
	12
	69
	38
	28
	1,3

	18
	95
	23
	13
	68
	6
	68
	39
	27
	1,35

	19
	110
	25
	14
	67
	7
	56
	36
	26
	1,4

	20
	105
	20
	12
	69
	8
	55
	32
	28
	1,3

	21
	102
	18
	11
	71
	10
	65
	34
	34
	1,25

	22
	103
	22
	10
	72
	11
	70
	35
	32
	1,24

	23
	115
	21
	9
	74
	12
	69
	38
	31
	1,26

	24
	95
	23
	13
	68
	6
	68
	39
	30
	1,28

	25
	110
	25
	14
	67
	7
	56
	36
	28
	1,29


6-Amaliy mashg‘ulot.

Mavzu: Buldozer  yordamida  ag‘darma  hosil qilishda buldozer ish fronti uzunligini aniqlash. 

Tog‘ jinslarini  qazib olishda avtomobil  transporti  va  buldozer  yordamida ag‘darma  hosil qilish  parametrlari va ishlab chiqarish unumdorliklarini va  ish fronti uzunligini aniqlash.  


O‘ta zich, muzlagan va yarim qoyasimon tog‘ jinslarini qazib olishga tayyorlashda turli xil yumshatuvchi mexanik vositalardan foydalaniladi: ekskavator cho‘michi, traktorli yumshatgich va maxsus struglar.


Portlatish usuli bilan yumshatishga qaraganda mexanik usul bilan yumshatishda yuqori unumdorlikka erishiladi. Bu usulda qattiqligi f=8 gacha bo‘lgan tog‘ jinslarida arzon tannarxga ishlarning bexatar olib borilishiga erishiladi.

Mexanik yumshatishning va ag‘darma hosil qilishning eng samarali keng tarqalgan usuli  – traktorli yumshatgich  va  avtomobil+buldozer juftligidir.  
Mexanik yumshatish  yumshoq foydali qazilma va qoplovchi tog‘ jinslarini yoppasiga qatlamli qazib olishda, muzlagan tog‘ jinslarini qazishda, yordamchi jarayonlarda, tog‘ jinslarini burg‘ulash portlatish usuli bilan qazib olishga tayyorlash mumkin bo‘lmagan joylarda, binolarga yaqin joylarda olib boriladigan konchilik ishlarida qo‘llaniladi.

Mexanik yumshatish jarayoni  tishni botishi bilan boshlanadi. Tish botishi traktor xarakatlanishi davomida sekinlik (plavayushiy rejim) bilan  amalga oshiriladi. Keyin esa, gorizontal massiv yuzasini yumshatgichning ilmoqli sxema bo‘yicha parallel yurishi bilan yumshatiladi.
[image: image84.jpg]



6.1. – rasm. Osma yumshatgichning kostruktiv sxemasi

1 –asosiy traktor,

2 – boshqaruvchi gidrosilindrlar;

3 – ishchi organ (tish).

Bunda gusenitsali quvvatli traktorlarga 1÷5 tagacha yumshatuvchi tishlar o‘rnatiladi. Tog‘ jinsi qattiqligi oshgan sayin yumshatuvchi tishlar soni kamayadi. O‘tkir tishlarga bo‘lgan kuchlanish 250 kN gacha yetadi. Harakat paytida bu (gidravlik tishlar) o‘tkir tishlar gidravlik sistema yordamida massivga 0,5 m chuqurlikkacha botishi mumkin. 

Maxsus pritsepli va osma yumshatgichlar tog‘ jinslarini 0,4-0,5 m (pritsepli) va 1,5-2,0 m (osma) chuqurlikgacha dastlabki mexanik yumshatish uchun qo‘llaniladi. Yarim qoyasimon  tog‘ jinslarini qazib olishga tayyorlashda bir tishli yumshatgichlar, mustaxkam tog‘ jinslarida esa ish unumdorligini oshirish maqsadida ko‘p tishli yumshatgichlar qo‘llaniladi .


Yumshatgichning xarakatlanishi natijasida tog‘ jinsi trapesiya ko‘rinishidagi qirqimga ega bo‘ladi.Aralash qirqimlar orasida quyi qismida yumshatilmay qolgan “bo‘laklar” hosil bo‘ladi. “Bo‘laklar” hajmini kamaytirish va samarali yumshatish chuqurligi [image: image85.wmf]Э

h

ni oshirish uchun qo‘shimcha kesishgan yurishlar o‘tiladi.Bunday holatda [image: image86.wmf]Э

h

chuqurlik tishni botish chuqurligi [image: image87.wmf]з

h

bilan biri-biriga mos tushadi. Qirqimning yon devorlari qiyalik burchagi 40-70º, chuqurligi esa 0,2 m dan 1 m gacha. Yon qirqimlar orasidagi masofa tog‘ jinsi  mustaxkamligi va yoriqligiga bog‘liq bo‘ladi va 0,8-1,2 m ni tashkil etadi.

Yumshatiladigan uchastka uzunligi 100-300 m gacha bo‘lishi mumkin. Yumshatilgan tog‘ jinslari buldozerlar yordamida to‘planadi. To‘plangan tog‘ jinslari yuklovchi mexanizmlar yoki ekskvatorlar bilan transport vositalariga yuklanadi.


Yumshatish paytida hosil bo‘ladigan tog‘ jinslari bo‘laklarining kattaligi tog‘ jinsi massasining yoriqliligiga va yumshatuvchi tishlar orasidagi masofaga bog‘lik bo‘ladi.

[image: image88.jpg]



Yumshatgichning parallel yurish sxemasi:

1 -buldozer-yumshatgich,   2- buldozer-yumshatgichning   xarakatlanish yo‘nalishi o‘qi

Ishni bajarish tartibi:

1. Parallel yurishlar orasidagi masofa ([image: image89.wmf]р

C

, m) quyidagicha hisoblanadi:
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bu yerda: [image: image91.wmf]з

h

 - tishni botish chuqurligi, m;

              [image: image92.wmf]a

 - qirqim yon devorlarining qiyalik burchagi, grad. 

              [image: image93.wmf]a

=40-70º;

              [image: image94.wmf]1

к

 - ko‘ndalang kesim shaklini hisobga oluvchi koeffitsient (2 ilova);

      
        [image: image95.wmf]в

 - qirqim asosi kengligi ( 2 ilova). 

2. Yumshatgichning parallel yurishdagi ish unumdorligi quyidagi formula bo‘yicha aniqlanadi:
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(m/soat)

bu yerda:[image: image97.wmf]р

C

 - parallel yurishlar orasidagi masofa; 
              [image: image98.wmf]з

h

 - tishni botish chuqurligi, m;


 [image: image99.wmf]и

к

 - yumshatgichdan foydalanish koeffitsienti. [image: image100.wmf]и

к

=0,7÷0,8


 [image: image101.wmf]р

J

 - yumshatgich tezligi, m/sekund.


[image: image102.wmf]t

 - yumshatgichning keyingi borozdoga o‘tish vaqti,  [image: image103.wmf]t

=30÷50 sek


[image: image104.wmf]L

 - parallel yurish uzunligi, m.

3. Yumshatish chuqurligi quyidagicha aniqlanadi:
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(m)

bu yerda: [image: image106.wmf]2

к

 - maydalanmay kolgan bo‘lak o‘lchamining massiv xolatiga ta’sirini   hisobga oluvchi koeffitsient.

 [image: image107.wmf]з

h

 - tishning botish chuqurligi, m.

4. Yumshatgichning parallel kesishgan yurishdagi ish unumdorligi:
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(m/soat)

bu yerda: [image: image109.wmf]б

В

 - blok kengligi (kesishgan qirqim uzunligi).


  [image: image110.wmf]б

L

 - blok uzunligi (parallel qirqim uzunligi).


   [image: image111.wmf]д
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 - qo‘shimcha yurishlar orasidagi masofa. [image: image112.wmf]д

С

=(1,2÷1,5)·[image: image113.wmf]р

С

.

Mustaqil hisoblash uchun qiymatlar 3. jadvalda keltirilgan.

Berilgan:
Tog‘ jinsi – dolomit; massiv – kuchli yoriqli;
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1.Parallel yurishlar orasidagi masofa:
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2. Yumshatgichning parallel yurishdagi ish unumdorligi quyidagi formula bo‘yicha aniqlanadi:
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3.Yumshatish chuqurligi:
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4. Yumshatgichning parallel kesishgan yurishdagi ish unumdorligi:
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С

=(1,2÷1,5)·[image: image130.wmf]м

С

р

27

,

1

06

,

1

2

,

1

=

×

=


5.Smenalik ish unumdorligi:

[image: image131.wmf]смена

м

Т

Q

Q

р

см

р

/

84

,

1987

8

48

,

248

3

.

=

×

=

×

=


1 jadval
Yumshatgichning texnologik parametrlari
	Ko‘rsatkichlar
	Gusenitsali yumshatgichlar
	G‘ildirakli yumshatgich

	
	D-51S
	DZ-117XL
	DP-22S
	DZ-95S
	D-652AS
	

	Asosi  traktor, model
	T-100 MGP
	T-130,1
	T-180KS
	T-330
	DEG-250M
	Maxsus shassi

	Dvigatel quvvati, kVt
	79,5
	118
	132
	243
	-
	404

	Osma jixoz:

tishlar soni
	3
	1
	1-3
	3
	3
	3

	Tishni botish chuqurligi, mm
	400
	450
	500
	700
	700
	700

	Yumshatgich massasi, t
	1,4
	1,44
	3,1
	5,01
	5,92
	-

	Yumshatgichning traktor b-n birgalikdagi massasi, t
	12,4
	19,4
	19,2
	36,75
	37,68
	59,25


2 jadval
· , [image: image132.wmf]2

k

 koefitsentlar va qirqim asosi kengligi [image: image133.wmf]в

kattaliklari

	Tog‘ jinslarining yoriqligi bo‘yicha harakteristikalari
	Ko‘rsatkichlar

	
	[image: image134.wmf]1

A


	[image: image135.wmf]1

k


	[image: image136.wmf]2

k


	[image: image137.wmf]в

, m

	Kam yoriqli
	0.6-0.9
	0.75-0.90
	0.95-0.10
	(1.5-2.0)[image: image138.wmf]1

в

×



	O‘rtacha yoriqli
	0.4-0.6
	0.90-1.00
	0.90-0.95
	(2.0-3.5) [image: image139.wmf]1

в

×



	Kuchli yoriqli
	<0.4
	1.00
	0.8-0.9
	(3.5-6.0) [image: image140.wmf]1

в

×




                                        [image: image141.wmf]1

в

-yumshatgich kengligi, m
[image: image142.wmf]1

в

=0,1-0,3 m
3 jadval
№ 6 Amaliy mashg‘ulotini yechish uchun variantlar.

	T/r
	Tsm
	[image: image143.wmf]1

в


	L,

m
	V,

m
	[image: image144.wmf]р

J


	h,
m
	[image: image145.wmf]a

,

grad
	K1
	K2
	kn

	1
	8
	0.1
	300
	100
	1.5
	1.0
	60
	1.00
	0.8
	0.7

	2
	6
	0.15
	280
	130
	1.0
	0.9
	55
	0.95
	0.85
	0.74

	3
	12
	0.21
	260
	160
	0.8
	0.6
	45
	0.91
	0.78
	0.65

	4
	10
	0.25
	240
	150
	1.1
	0.8
	40
	0.92
	0.75
	0.71

	5
	11
	0.28
	220
	110
	1.2
	0.7
	43
	1.05
	0.72
	0.76

	6
	7
	0.3
	300
	200
	0.4
	0.6
	50
	1.10
	0.74
	0.79

	7
	8
	0.1
	270
	190
	0.5
	0.2
	49
	1.00
	0.8
	0.7

	8
	6
	0.15
	250
	170
	1.0
	0.7
	53
	0.95
	0.85
	0.74

	9
	12
	0.21
	240
	150
	0.9
	0.6
	45
	0.91
	0.78
	0.65

	10
	10
	0.25
	210
	115
	0.8
	0.8
	44
	0.92
	0.75
	0.71

	11
	11
	0.28
	185
	185
	1.4
	1.0
	59
	1.05
	0.72
	0.76

	12
	7
	0.3
	265
	175
	1.3
	0.9
	57
	1.10
	0.74
	0.79

	13
	8
	0.1
	245
	165
	1.2
	0.7
	55
	1.00
	0.8
	0.7

	14
	6
	0.15
	235
	145
	1.0
	0.6
	53
	0.95
	0.85
	0.74

	15
	12
	0.21
	225
	125
	0.8
	0.8
	54
	0.91
	0.78
	0.65

	16
	10
	0.25
	215
	105
	0.6
	0.3
	48
	0.92
	0.75
	0.71

	17
	11
	0.28
	275
	115
	0.7
	0.4
	47
	1.05
	0.72
	0.76

	18
	7
	0.3
	255
	165
	0.9
	0.6
	45
	1.10
	0.74
	0.79

	19
	8
	0.1
	295
	155
	1.0
	0.7
	55
	1.00
	0.8
	0.7

	20
	6
	0.15
	205
	105
	1.2
	0.8
	51
	0.95
	0.85
	0.74

	21
	12
	0.21
	340
	95
	0,7
	0,78
	45
	0.91
	0.78
	0.65

	22
	10
	0.25
	280
	120
	08
	0,65
	65
	0.92
	0.75
	0.71

	23
	11
	0.28
	245
	145
	0,57
	0,56
	56
	1.05
	0.72
	0.76

	24
	7
	0.3
	315
	80
	0,65
	0,7
	75
	1.10
	0.74
	0.79

	25
	8
	0.1
	290
	95
	0,95
	0,66
	72
	1.00
	0.8
	0.7


7-Amaliy mashg‘ulot.

Mavzu: Skreper qurilmasini hisoblash

Skreper–qazuvchi-tashuvchi mashina bo‘lib, tog‘ jinsini massivdan qatlam qilib quporish, qamrab olish, tashish, qazilgan tog‘ jinsini qatlam qilib bo‘shatish   mashinasidir.

Skreperning texnik unumdorligi Qтех (м3/s) quyidagi formula orqali aniqlanadi. 
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Bu yerda:

Е –chumichning geometrik hajmi, м3;

Кt va  Кm – tog‘ jinsini chumichda to‘lalik va qo‘shimcha maydalanish kaeffisenti (Кt=0,6-1,25) ;

Тs – sikl davomiyligi, s.
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Bu yerda:

 l1, l2, l3, l4 – skreper yo‘lini uzunligi mos ravshda chumich to‘lish masofasi, tashish masofasi, tukish va yuksiz qaytish masofasi, м;

v1, v2, v3, v4 – skreper harakatining o‘rtacha tezligi mos ravshda chumich to‘lish vaqtidagi, yukli, tukish, yuksiz qaytish vaqtidagi tezliklaridir, km/s;

tр и tм – mos ravshda skreperning manyovr va burilishga ketgan vaqt sarfi. 

         Skreper cho‘michi to‘lish masofasi. 
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Bu yerda:

 КП=1,2-1,5 – yon valiklardan tog‘ jinsini yo‘qotilish koeffisenti;

В – cho‘mich eni, м;

tс – qrindini o‘rtacha qalinligi, м.

Skreper cho‘michi to‘lishi elevator tezligi vц, (м/с).  bilan bog‘liq va u quyidagi formula orqali aniqlanadi. 
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Bu yerda:

 Bc va hc – mos  ravshda kurak eni  va balandligi, м;

φс=0,8-0,9 – kuraklararo masofani to‘ldirish koeffitsenti;

Кс=0,5-0,75 – elevator qiyalik burchagini hisobga oluvchi koeffitsent; 

Skreper unumdorligini hisoblash.

	T№
	Skreper turi
	Skreper cho‘michi hajmi, м3
	Tashish masofasi, м
	Yuklash masofasi, м

	11
	ДЗ-77
	9
	300
	35

	22
	ДЗ-149,5
	9
	450
	35

	33
	ДЗ-79
	15
	500
	55

	44
	ДЗ-87-1
	4,5
	550
	20

	55
	ДЗ-74
	8
	600
	30

	66
	ДЗ-11П
	8
	1000
	30

	77
	ДЗ-13Б
	15
	1500
	55

	88
	ДЗ-155
	20
	2000
	70

	99
	ДЗ-107-1
	25
	2500
	85

	110
	ДЗ-77
	9
	350
	35

	111
	ДЗ-11П
	8
	1250
	30

	112
	ДЗ-13Б
	15
	1650
	55

	113
	ДЗ-155
	20
	1750
	70

	114
	ДЗ-107-1
	25
	2250
	85

	115
	ДЗ-77
	9
	350
	35

	116
	ДЗ-11П
	8
	1250
	30

	117
	ДЗ-13Б
	15
	1650
	55

	818
	ДЗ-155
	20
	1750
	70

	119
	ДЗ-107-1
	25
	2250
	85

	220
	ДЗ-107-1
	25
	2500
	85


8-Amaliy mashg‘ulot.

Mavzu:Temir yo‘l transportini hisoblash, elektrovozlarni harakat tezligi va reys vaqtini aniqlash.
1.1. Hisoblash uchun kerakli ma’lumotlar

Hisoblash uchun quyidagi ma’lumotlar aniq bo‘lishi kerak:

1) karerning foydali qazilma (tog‘ jinsi) bo‘yicha yillik unumdorligi 
[image: image150.wmf]k

Q

, t/yil, m3/yil;

2) tashilayotgan yukning tavsifi – massivdagi xajmiy massasi - 
[image: image151.wmf]'

g

 (t/m3) va maydalangan olatda -
[image: image152.wmf]g

 (t/m3); 
3) zaboydan to yuk to‘kish joyigacha bo‘lgan, bo‘laklarga ajratilgan tashish masofasi; karer ichidagi 
[image: image153.wmf]вк

l

 ko‘tarilish transheyalaridagi 
[image: image154.wmf]втр

l

 va karer satxidagi 
[image: image155.wmf]пов

l

, m;
4) zaboydan to yuk to‘kish joyigacha bo‘lgan yo‘llar iyaligi: karer ichidagi- 
[image: image156.wmf]вк
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.transheyadagi - 
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 va yuqoridagi 
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5) yelektrovoz transporti va qazish-yuklash mashinalarining (ekskavator) ishlash tartibi bo‘yicha asosiy ko‘rsatgichlar (yillik ish kunlari soni, sutkadagi ish smenalar soni va smenadagi ish soati) 

1.2. Lokomotiv turini tanlash va sostavdagi vagonlar sonini aniqlash

Lokomotivlarni tanlashda asosiy ko‘rsatgichlari sifatida ularni ilashish og‘irligi, dvigatellarining quvvati va avtonom energiya manbai asosiy ko‘rsatgichlari hisoblanadi. Lokomotivni ratsional ilashish oirlig‘i, karerdagi qiyalik, karerni chuqurligi va yuk tashish masofasiga bo‘ladi. O‘zbekistondagi karerlarida 4 va 6 o‘qli, ulanish og‘irligi 80, 100, 150 va 180 t*kuch bo‘lgan karer yelektrovozlari qo‘llaniladi (Jadval 1.1) 


Vagonlarni tanlashda kuzovining xajmi yuk ortuvchi ekskavatorga bog‘lik bo‘ladi. Karer ekskavatorlarini EKG-4,6, EKG-8 va EKG-12,5  nisbiy kovsh xajmi (kovshining 1 m kengligiga) 2,3 va  4 m
[image: image159.wmf]3

ga teng bo‘ladi.


85 va 105 t yuk ko‘taruvchi dumpkarlar uchun kuzovini nisbiy xajmi (uni 1 m uzunligiga) 3,3 va 4,2 m
[image: image160.wmf]3

 ga teng bo‘ladi. Ekskovatorni unumdor ishlashi uchun ekskavatorni kovshi nisbiy xajmi kuzovni nisbiy xajmidan oshmasligi kerak. Vagonlarni 1.4-jadvaldan tanlanadi.

1.3. Sostav og‘irligini aniqlash

Yuk ortilgan sostavni maksimal og‘irligi poyezdni tekis xarakat tezligi sharoitida, boshqaruvchi qiyalikda poyezdni qo‘zalish bo‘yicha tekshiriladi. 

Tekis xarakat davrida poyezdni tortish kuchi unga ta’sir qiluvchi qarshilik kuchlariga teng bo‘ladi. 
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bu yerda P – lokomotivning to‘la og‘irligi, t kuch;
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- yukli poyezd pritsep qismining og‘irligi, t kuch;

          i
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-  boshqaruvchi qiyalik, %;
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- lokomotiv xarakatiga asosiy nisbiy qarshilik, kgs/ts.
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 –vagon (dumpkarlar) lar xarakatga asosiy nisbiy qarshilik, kgs/ts.

Nisbiy qarshiliklarning xisbiy o‘lchamlari 
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 ko‘plab o‘lchovlar natijalari asosida keltirib chiqarilgan empirik formulalar yordamida aniqlanadi.


Taxminiy xisoblashlarda 
[image: image168.wmf]0
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=2 - 4,5 kgs/ts o‘lchamda qabul qilinadi.

Yukli poyezd pritsep qismining og‘irligini (8.1) formuladan aniqlash mumkin:
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Tortish kuchi o‘lchami 
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 ni quyidagi shart bilan qabul qilish mumkin: 
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 U olda sostav og‘irligi quyidagicha aniqlanadi,
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(8.3)
bu yerda P
[image: image174.wmf]сц

- lokomotivning ilashish og‘irligi, ts; 


[image: image175.wmf]y

-lokomotiv g‘ildiraklarining rels bilan ilashish koeffitsienti

Ilashish koeffitsienti 
[image: image176.wmf]y

 ning o‘lchami parallel tutashgan dvigatelli elektrovozlar xarakatida 0,25-0,26 ni, qo‘zalish vaqtida 0,32-0,34 ni tashkil etadi. Ketma-ket va parallel tutashgan dvigatelli elektrovozlar uchun ilashish koeffitsienti qiymatini 0,22-0,23 ni, qo‘zg‘alish vaqtida esa 0,28-0,3 ni tashkil etadi.

Barcha o‘qlari yetaklovchi elektrovozlarda ilashish og‘irligi P
[image: image177.wmf]сц

 elektrovozning to‘rli og‘irligi R ga teng, u xolda (8.7) formula quyidagi ko‘rinishga keladi:
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O‘zgarmas va o‘zgaruvchan tok elektrovozlari texnik tavsiflari
Jadval 1.1
	Ko‘rsatgichlar


	O‘zgarmas tokda
	O‘zgaruvchan tokda

	
	EL -2
	EL-1
	13E

(21E)
	26 E
	D-100M
	D-94

	Ilashish og‘irligi, ts
	100
	150
	150
	180
	100
	94

	Elektrovoz massasi, t
	100
	150
	150
	180
	100
	94

	O‘q formulasi
	2o+ 20
	2o+ 20+2o
	2o+20+ 20
	2o+ 20+ 20
	2o - 20
	2o - 20

	Tok qabul qilgichdagi kuchlanish, v
	1500
	1500
	1500
	1500
	100000
	10000

	Soatli rejimdagi quvvati, kvt
	1400
	2100
	1560
	2550
	1420
	1650

	Soatli rejimdagi tortish kuchi, ts
	16000
	24200
	19800
	31700
	16500
	20000-

	Soatli tezligi, km/ch
	30,5
	30,5
	28,0
	28,7
	31,0
	30

	Dvigatel toki, A:
	
	
	
	
	
	

	 - soatli
 - uzoq muddatli
	234
200
	234
200
	130
148
	300
260
	353
255
	380
340

	o‘qqa to‘g‘ri keladigan yuklama, ts
	25
	25
	25
	X
	25
	23,5

	Burilishning eng kichik radiusi, m
	60
	60
	60
	60
	75
	75

	Ishlab chiqarila boshlagan yil
	1958
	1956
	1958
	1961
	1961
	1963

	Ishlab chiqarilgan mamlakat
	GERM
	GERM
	CEX
	CEX
	ROSC
	ROSS


 1.2-jadval

Dumpkarlar texnik tavsiflari

	Ko‘rsatgichlari
	D u m p k a r l a r

	
	5VS-60
	VS-80
	VS-85
	VS-100
	2VS-105
	VS-180

	1
	2
	3
	4
	5
	6
	7

	Yuk ko‘tarishi ,t
	60
	80
	85
	100
	105
	180

	Vagonning ko‘tarish kuchi ,ts
	60
	80
	85
	100
	105
	180

	Kuzovning geometrik xajmi,m3
	26,2
	36
	38
	44,6
	48,5
	58,0

	Vagon tarasi, ts
	29,0
	40,0
	35,0
	50,6
	48,0
	68,0

	Vagon og‘irligi, ts
	29
	40
	35
	50
	48
	68


1.2 – jadvalning davomi

	1
	2
	3
	4
	5
	6
	7

	Tara koeffitsienti
	0,484
	0,5
	0,41
	0,505
	0,45
	0,38

	o‘qlar soni
	4
	6
	4
	6
	6
	8

	o‘qqa to‘g‘ri keladigan yuklama, ts
	22
	25
	30
	25
	25
	31

	Yuk tushiruvchi tsilindrlari soni
	4
	4
	4
	4
	6
	8

	Yuk tushirishda kuzovning egilish burchagi, gradus
	45
	45
	45
	45
	45
	45

	Vagonning uzunligi (ulagichi bilan), mm
	11720
	14620
	12170
	16080
	15020
	17580


 (8.4) formula bo‘yicha xisoblangan sostav og‘irligi boshqaruvchi qiyalikda joyidan qo‘zg‘alish sharti bo‘yicha tekshiriladi, ya’ni  
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bu yerda,  
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 - qo‘zg‘alishdagi ilashish koeffitsienti;
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,- qo‘zg‘alishdagi qo‘shimcha nisbiy qarshilik, 

                  (
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= 4kgs/ts   qabul qilinadi);
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- qo‘zg‘alishdagi tezlanish (
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= 0,025 + 0,05m/s
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);
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 - sostav qo‘zalayotgan yo‘l qiyaligi, : kgs/ts (yeng katta 

             boshqaruvchi qiyalik 
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Agar, 
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 bo‘lsa, unda sostav og‘irligi qo‘zg‘alish sharti bo‘yicha qabul qilinadi  [formula (1.5)], agar 
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bo‘lsa, unda sostav oqirligi tekis qarakat sharti bo‘yicha qabul qilinadi [ formula (1.4)] .
Sostavdagi vagonlar sonini aniqlash. Sostavdagi vagonlar soni quyidagi formula bilan aniqlanadi:
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bu yerda     0- vagon tara og‘irligi, ts;
     gr- vagonning yuk ko‘tarish qobiliyati, ts; 

             KT - vagon  tara koeffitsienti. 

1.4. Xarakat tezligi va reys vaqtini aniqlash

Reys vaqtini aniqlash uchun dastlab belgilangan rejimdagi poyezdning tortish kuchilari bir uchastka uchun aniqlanib, elektrodvigatelning elektromexanik tavsifi orqali poezdning xarakat tezligi va sarflanadigan tok aniqlanadi.

Elektrovozning tortish kuchi xar bir uchastkada tekis xarakat qilganida quyidagi formuladan aniqlanadi. 
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Bitta dvigatelga to‘g‘ri keladigan kuch
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bu yerda 
[image: image197.wmf]g
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 - elektrovoz dvigatellari soni.
Fg ko‘rsatgichi bo‘yicha dvigatellari parallel ulangan oldagi elektromexanik tavsifi oraqli poyezdni xarakat tezligi va sarflanadigan tok miqdori aniqlanadi. Buning uchun F quida Fg ga mos ko‘rsatgichni belgilab, undan 
[image: image198.wmf])
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 egri chizig‘i bilan kesishguncha gorizontall to‘g‘ri chizg‘i o‘tkaziladi va kesishgan nuqtadan pastga X o‘qigacha perpendikulyar o‘tkaziladi va sarflanayotgan J toki aniqlanadi. Keyin J nuqtadan V=f(J) yegri chizig‘ini kesishguncha yuqoriga perpendikulyar chiziq o‘tkazilib Ug anilanadi. 


Ug nutadan gorizontall chiziq o‘tkazib ordinata o‘qidan kesishgan nuqtadan poezdni shu uchastkadagi tezligi aniqlanadi. Poezdning kar’erdagi yo‘llar bo‘yicha vaqtinchalik yo‘llarda 20-25 km/soat , doimiy yo‘llarda 40 km/soat dan oshmasligi kerak.

Topilgan xar bir uchastka luch(m) dagi tezlik vuch bo‘yicha shu uchastkalardagi xarakat vaqti aniqlanadi.
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bu yerda kc – ishga tushish va tormozlashni xisobga oluvchi tezlik 

koeffitsienti, trassaning bir elementidan 

ikkinchisiga o‘tgandagi tezlik o‘zgarishi, kc=0,9: 

Umumiy xarakat vaqti   
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bu yerda:  
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  - yukli yo‘nalishdagi umumiy xarakat vaqti, min.;
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To‘rli reys vaqti 
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bu yerda: tpog - sostavni yuklash vaqti bo‘lib, quyidagicha aniqlanadi
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bu yerda : texn- yekskavator texnik unumdorligi, t/soat;

Bitta dumpkarning yuk tushirish vaqti  traz «Giprorudы» ITI ma’lumotiga ko‘ra: fabrikaning qabul xandagida - 1,5 min.; ag‘darmalarda  - 1 min; ekskavator ag‘darmalarida  -1,5 min.
Manyovr vaqti  tman=15 min. 

Yo‘llardagi post va stantsiyalardagi xamda to‘piklarda xarakat yo‘nalishini almashtirishda kuchlanish vaqti  tzad=5-10 min.

9-Amaliy mashg‘ulot.

Mavzu: Elektrovozlar inventor parkini aniqlash.
      
[image: image205.wmf]хоз

рез

рем

раб

инв

эл

N

N

N

N

N

+

+

+

=

.

 ,   dona      (1.13)
bu yerda 
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 - poezd ishidagi (ishchi) elektrovozolar soni;
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Sutkalik yuk oqimini tashish uchun reysdagi elektrovozlar soni quyidagicha aniqlanadi:
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bu yerda  f = 1,25 – yukning notekis kelib tushishi koeffitsienti;
           sut  - karerning sutkalik yuk aylanmasi, t.                            
Bitta elektrovozning sutkadagi reyslar soni:          
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Poezd ishlaridagi (ishchi) elektrovozlar soni,
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Dumpkarlarning inventar parki 
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1.1. Elektrovozlar elektr energiyasi sarfini aniqlash

Poyezd xarakati reysi davomidagi elektrovoz tok qabul qilgichidagi elektroenergiya sarfi yo‘l uchastkalarida sarflanadigan energiyalar yig‘indisidan iborat, ya’ni 
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bu yerda  
[image: image219.wmf]дв
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- elektrovoz dvigatellari soni;
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                 (1.3- jadvaldan), A;
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Lokomotiv-sostavning bir aylanmasida (oborot) sarflanadigan energiya sarfi Aobщ xarakatga Adv, elektrovoz shaxsiy extiyojlariga A s va manyovr ishlariga Am  sarflanadigan energiyalar yiindisidan iborat. 
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Saxsiy extiyojlarga sarflanadigan energiya quyidagicha hisoblanadi
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Manyovr ishlariga sarflanadigan energiya (asosan sostav yuklanayotganda va yuk tushirayotganda siljishi) quyidagicha hisoblanadi:
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1 t yukga va 1 t.km ga to‘g‘ri keluvchi nisbiy energiya sarfi mos ravishda quyidagicha hisoblanadi:
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№ 8-9 Amaliy mashgulotini mustaqil yechish uchun variantlari.

	T/r
	σ sj
	σ sdv
	σ sdv
	αu,
	Tsm
	γu
	β
	ω
	Kr

	1
	110
	25
	14
	67
	7
	56
	36
	30
	1,25

	2
	105
	20
	12
	69
	8
	55
	32
	35
	1,22

	3
	102
	18
	11
	71
	10
	65
	34
	31
	1,05

	4
	103
	22
	10
	72
	11
	70
	35
	32
	1,24

	5
	115
	21
	9
	74
	12
	69
	38
	36
	1,3

	6
	95
	23
	13
	68
	6
	68
	39
	28
	1,35

	7
	110
	25
	14
	67
	7
	56
	36
	29
	1,4

	8
	105
	20
	12
	69
	8
	55
	32
	31
	1,3

	9
	102
	18
	11
	71
	10
	65
	34
	26
	1,25

	10
	103
	22
	10
	72
	11
	70
	35
	27
	1,24

	11
	115
	21
	9
	74
	12
	69
	38
	28
	1,26

	12
	95
	23
	13
	68
	6
	68
	39
	29
	1,28

	13
	110
	25
	14
	67
	7
	56
	36
	30
	1,25

	14
	105
	20
	12
	69
	8
	55
	32
	34
	1,22

	15
	102
	18
	11
	71
	10
	65
	34
	32
	1,05

	16
	103
	22
	10
	72
	11
	70
	35
	35
	1,24

	17
	115
	21
	9
	74
	12
	69
	38
	28
	1,3

	18
	95
	23
	13
	68
	6
	68
	39
	27
	1,35

	19
	110
	25
	14
	67
	7
	56
	36
	26
	1,4

	20
	105
	20
	12
	69
	8
	55
	32
	28
	1,3

	21
	102
	18
	11
	71
	10
	65
	34
	34
	1,25

	22
	103
	22
	10
	72
	11
	70
	35
	32
	1,24

	23
	115
	21
	9
	74
	12
	69
	38
	31
	1,26

	24
	95
	23
	13
	68
	6
	68
	39
	30
	1,28

	25
	110
	25
	14
	67
	7
	56
	36
	28
	1,29


11-Amaliy mashg‘ulot.

Mavzu : Temir yo‘l transportida lokomativ-sostavdagi vagonlar soni va lokomativ-sostavlarning ishchi parkini hisoblash.

Foydali qazilmalarni ochiq usulda qazib olish jarayonida ag‘darma  hosil  qilishda ishchi va umumiy temir yo‘l tupiklari soni aniqlash metodikasini urganish .

Berilgan: Ag‘darma hosil qilishda ekskavator (EKG-8i) va temir yo‘l transporti  qo‘llanadi. 

Karyerning sutkalik yuk aylanmasi  Vv.s. = 25000 m3 

Jinslarning zichligi γts = 2,7 t/m3. 

Dumpkarning kuzovi sig‘imi 105 t. 

Lokomativ sostavda vagonlar  soni  n v = 8 ta , 

Umumiy yuk ko‘tarish miqdori 824 t.

Yechish: 

1. Ag‘darma temir yo‘li surilish qadamini aniqlaymiz

Ao  =  (Rch + Rr) · Kn

bunda, Rch , Rr – ekskavatorning qazish va yuklash radiuslari, m   (Rch =18,2    Rr=16,3); 

Kn = 0,85 ÷ 0,9 – ekskavator parametrlaridan foydalanishni hisobga olish koeffitsienti

Ao  = (18,2 + 16,3) · 0,85 =29,3 m;

2. Ag‘darma tupigi qabul  qilish qobiliyatini aniqlaymiz

 Vo. =Ho · Ao · Lo/Kr.o.;

bunda, Ho = 20 m – pog‘ona balandligi; 

Lo = 2000 m – ag‘darma tupigi uzunligi.

Kr.o. = 1,1 ÷ 1,2 – ag‘darmadagi jinslarning oldi ko‘pchishini hisobga olish koeffitsienti.

Vo. =  
[image: image227.wmf]3

977000

2

,

1

2000

3

,

29

20

м

=

×

×


3. Ag‘darmada lokomativ sostavining almashish davomiyligini aniqlaymiz

to = 
[image: image228.wmf]л
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bunda, 
[image: image229.wmf]км
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- almashish punktidan ag‘darma tupigi o‘rtasigacha bo‘lgan masofa;

             Vl – poezdning harakatlanish tezligi, 12 km/soat

to = 
[image: image230.wmf]соат
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4. Lokomativning yuk tushirish vaqtini aniqlaymiz

tr =  Nv ·  tv = 8 · 
[image: image231.wmf]60

3

 = 0,4 soat

bunda, tv = 3 min. – bitta dumpkarning bo‘shatilish vati.

5. Bir sutkada ag‘darmaga qoplama jinslarni to‘kadigan lokomativlar  sonini aniqlaymiz 

Ns =
[image: image232.wmf]р
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bunda, Ts = 22 soat – bir sutkada lokomativ sostavning ishlash vakti. 

Kn.r. = 0,85÷0,95 – transport vositasining  notekis ishlashini  hisobga olish koeffitsienti.  to – ag‘darmada  lokomotiv sostavning  almashish   vaqti,  soat;  

tr – lokomativ sostavning bo‘shatilish vaqti, soat.

Ns =
[image: image233.wmf]30
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Lokomativ-sostavlarning ishchi parkini  hisoblash   

1. Ag‘darma tupigini sutkalik qabul qilish qobiliyatini aniqlaymiz.

                                            Vs  =  Ns ·  nv ·  Qgr  · 
[image: image234.wmf]н

g

1


bunda, 

nv – sostavdagi vagonlar  soni – 8 ta;     

Qgr = 840 – dumpkarlarning sig‘imi, tonna; 

Vs  =  30 ·  8 ·  840  · 
[image: image235.wmf]7

,

2
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= 9330 m3
2. Temir yo‘lni ikki surilish vaqti ichida ag‘darma tupigini ishlash vaqtini aniqlaymiz

tr.t.=
[image: image236.wmf]107
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3. Ishchi ag‘darma tupiklari sonini aniqlaymiz

Nt.r. = 
[image: image237.wmf]та
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4. Rezervni hisobga olgan holda ag‘darma tupigi sonini aniqlaymiz (rezerv 20 %).



No  = Nt. · 1,2 = 3· 1,2 = 3,6;

                                                No  = 4 qabul qilamiz.
№ 11 amaliy mashg‘ulot bo‘yicha mustaqil ishlash uchun misollar  

	T/r
	Kn.r. – transport vositasining  notekis ishlashini  hisobga olish koeffitsienti
	nv – sostavdagi vagonlar  soni
	Lo – ag‘darma tupigi uzunligi.

km

	tr– lokomativ sostavning bo‘shatilish vaqti, minut
	γts - Jinslarning zichligi t/m3.


	Ts–bir sutkada lokomativ sostavning ishlash vakti.

	Vv.s. -Karerning sutkalik yuk aylanmasi   m3


	1
	0.85
	6
	1,4
	20
	3.2
	24
	30000

	2
	0.86
	7
	1,6
	22
	2.3
	22
	24000

	3
	0.87
	8
	2,1
	24
	2.9
	20
	16000

	4
	0.94
	10
	3,0
	18
	2.05
	16
	18000

	5
	0.95
	9
	4,5
	17
	2.8
	8
	9000

	6
	0.90
	5
	4,0
	14
	2.9
	10
	12000

	7
	0.91
	6
	1,7
	16
	3.4
	12
	14500

	8
	0.92
	14
	2,1
	19
	3.5
	6
	8000

	9
	0.85
	6
	4,5
	24
	2.3
	22
	24000

	10
	0.86
	7
	4,0
	22
	2.9
	24
	16000

	11
	0.87
	8
	1,7
	20
	2.05
	18
	18000

	12
	0.94
	10
	2,1
	16
	2.8
	17
	9000

	13
	0.95
	9
	3,0
	8
	2.9
	14
	12000

	14
	0.90
	7
	4,5
	10
	3.4
	16
	14500

	15
	0.91
	8
	4,0
	12
	2.3
	19
	24000

	16
	0.92
	10
	1,7
	6
	2.9
	24
	16000

	17
	0.85
	9
	1,6
	17
	2.05
	22
	18000

	18
	0.86
	7
	2,1
	14
	2.8
	20
	9000

	19
	0.87
	8
	3,0
	16
	2.9
	16
	12000

	20
	0.94
	10
	4,5
	19
	3.4
	8
	14500

	21
	0.95
	9
	4,0
	24
	2.3
	10
	24000

	22
	0.90
	5
	1,7
	22
	2.9
	12
	16000

	23
	0.91
	7
	1,6
	20
	2.05
	6
	18000

	24
	0.92
	8
	2,1
	16
	2.8
	12
	9000

	25
	0.94
	10
	3,0
	21
	2.9
	6
	12000


12-Amaliy mashg‘ulot

Mavzu : Avtomobil transportini hisoblash, avtomobillarning harakatga qarshilik kuchlarini hisoblash.


Karyerlarda  tog‘ jinslarini tashishda  avtomobil transporti keng qo‘llaniladi. Bunga sabab uning  avtonomligi, harakatchanligi, topogorafik,  geologik noqulay  ob-havo sharoitlarida xam yuqori unumdorligi va temir yo‘l transportiga nisbatan soddaroq  tuzilganligidir.Avtomobil transporti tashish masofasi 4-5 km  bo‘lgan va yillik yuk aylanish hajmi  uncha katta bo‘lmagan, ya’ni 1-20 mln.t bo‘lgan xollarda karerda keng qo‘llaniladi. Avtomobil transporti temir yo‘l transportiga qaraganda ancha afzalliklarga ega: manevrining kattaligi, yurish qiyaligining kattaligi, ya’ni 150-400 va burilish radiusining kichikligi. Avtomobil transportining tezligi s’ezdlarda 10 km/s, asosiy yo‘llarda 18-25 km/s. Ishlash prinsipi kon massasini kavjoydan qabul qilish va ichki yoki tashqi  qabul qilish punktlarigacha tashish va to‘kishdan iborat.


Karyerlardagi avtomobil yo‘llaridan foydalanish sharoitlariga qarab yo‘llar kapital va vaqtinchalik yo‘llarga bo‘linadi. Yo‘llar yuk zichligi, bir qilometr uzunlikdagi yuk mikdori yoki transport harakati uzluksizligi, vaqt birligi ichida bir tomonga o‘tgan mashina soni bilan xarakterlanadi. Avtomobil yo‘lini asosiy ko‘rsatkichi o‘tkazish kobiliyatidir.Avtomobil yo‘lining o‘tkazish kobiliyati – ma’lum bir uchastkadan vaqt birligida o‘tishi mumkin bo‘lgan avtosamosvallar sonidir. Karerlarda yuk ko‘tarish quvvati 27-275 t bo‘lgan BelAZ tipidagi avtosamosvallar keng qo‘llaniladi.  


Hisoblashlarni bajarish  ketma-ketligi: yerilgan ekskavatorning markasi bo‘yicha avtosamosval modeli tanlanadi. Tanlash avtosamosval kuzovi va ekskavator  cho‘michi sig‘imlari orasida ratsional taqqoslashni (() ta’minlash shartidan kelib chikkan  holda amalga oshiriladi:

[image: image238.wmf];
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bu yerda: 
[image: image239.wmf]a

V

 - avtosamosval kuzovining geometrik sig‘imi, m3.  

     E - ekskavator cho‘michi sig‘imi, m3
2. Avtosamosvalning yuklash vaqti (tp, min) va kuzovdagi yuk og‘irligi (q, t) ni hisoblash bajariladi.
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bu yerda: 
[image: image241.wmf]а
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 - ekskavatsiyalash sikli davomiyligi, sek  

    
[image: image242.wmf]ц
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 - avtosamosvalni to‘lik yuklash uchun ekskavatsiyalash  sikllari soni.
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bu yerda: 
[image: image245.wmf]а

q

 - avtosamosvalning yuk ko‘tarish quvvati ,T;

     
[image: image246.wmf]Р
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 - ekskavator cho‘michidagiagi tog‘ jinsining maydalanganlik darajasi  hisobida olinuvchi koeffitsenti;

      ( - tog‘ jinsi zichligi, t/m3.

    
[image: image247.wmf]н
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 va ( - kattaliklari berilgan tog‘ jinsi kategoriyasi bo‘yicha  5  ilovadan  qabul qilinadi.
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bu yerda: 
[image: image251.wmf]'
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 - avtosamosval kuzovining sig‘imi , m3.

Keyin 
[image: image252.wmf]ц
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 va 
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 ko‘rsatkichlari takkoslanadi va kichik qiymatlisi qabul qilinib, butun son qilib olinadi.

3. Kuzovdagi yuk og‘irligi (
[image: image254.wmf]q

,t) hisoblanadi:
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Tekshirish amalga oshiriladi:
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bu yerda: 
[image: image259.wmf]а

q

 - avtosamosvalning yuk ko‘tarish quvvati, t (.2 ilova).

4. Avtosamosvalning yuklangan va yuksiz xolatda yo‘nalishi harakat vaqti (
[image: image260.wmf]д

t

, min) hisoblanadi:
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bu yerda: 
[image: image263.wmf]L

 - kon massasini tashish masofasi, km;


  
[image: image264.wmf]срт

J

 - avtosamosvalning trassa bo‘yicha harakatining o‘rtacha texnik tezligi, km/s.

     
[image: image265.wmf]срт
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 kon massasini tashish masofasi (
[image: image266.wmf]L

, km)  va ko‘tarilish balandligi (
[image: image267.wmf]П

Н

, m) ga bog‘lik holda 4 ilova bo‘yicha  aniqlanadi.

5. Transport siklining davomiyligi (
[image: image268.wmf]A
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, min) aniqlanadi:
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bu yerda: 
[image: image270.wmf]o
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 - yuklashni kutish davomiyligi, min (
[image: image271.wmf]o

t

≈0,5tp);

    
[image: image272.wmf]n
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 - avtosamosvalga yuklash davomiyligi, min;

    
[image: image273.wmf]д
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- avtosamosvalning yuklangan va yuksiz xolatidagi yo‘nalishlarda  harakatlanish davomiyligi, min;

    
[image: image274.wmf]мр
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 - yuklashga va  bo‘shatishga qo‘yishdagi manyovr jarayonlari davomiyligi, min (7.2 ilova);

    
[image: image275.wmf]р
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 - yukni bushatish davomiyligi, min (8.2 ilova).

6. Avtosamosvalning smenalik ish  unumdorligi (
[image: image276.wmf]а
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,t/smena) hisoblanadi. Bunda 
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bu yerda: 
[image: image281.wmf]Ссм
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 - smena davomiyligi, min;

     
[image: image282.wmf]q

 - avtosamosval kuzovidagi yuk og‘irligi, t;
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 - smena vaqtidan foydalanish koeffitsenti;
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 - avtosamosvalning transport siklining davomiyligi, min;

       
[image: image285.wmf]р
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 - avtosamosvalning smena davomidagi reyslar soni. 


7. Ishchi va inventar parkdagi avtosamosvallarning soni hisoblanadi.

Ishchi parkdagi avtosamosvallar soni (
[image: image286.wmf]ар
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, ta):
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bu yerda: 
[image: image289.wmf]см
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 - smenalik yuk aylanishi, t/smena.
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bu yerda: 
[image: image294.wmf]н
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 - kon massasini karerdan chiqarilishini bir xilda taqsimlanmaslik koeffitsienti.  
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 - kar’erning foydali qazilma bo‘yicha smenalik ishlab chiqarish   unumdorligi, t/smena;
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 – qoplovchi tog‘ jinsi bo‘yicha kar’erning smenalik ishlab chiqarish unumdorligi, m3/smena;



( - qoplovchi  tog‘ jinsi zichligi.

              
[image: image297.wmf]см
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              ( – berilgan tog‘ jinsi kategoriyasi bo‘yicha 5-ilovadan olinadi.

Inventar parkdagi avtosamosvallar soni (
[image: image299.wmf]АИ
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, ta):
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bu yerda: 
[image: image302.wmf]тг
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 - texnik tayyorgarlik koeffitsenti. Bu koeffitsent avtosamosvalning bir sutkada bosib o‘tgan yo‘liga bog‘lik holda .3 ilovadan olinadi.

Avtosamosvalning sutkadagi bosib o‘tgan yo‘li (
[image: image303.wmf]С
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 - garajdan ish joyigacha va ish joyidan garajgacha bosib  o‘tgan yo‘lini hisobga oluvchi koeffitsent. (
[image: image307.wmf]о
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=1,05).

Hisobot shakli. Amaliy ish natijalari bo‘yicha hisoblash formulalalari va hisoblash natijalari, shuningdek  
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 ning bog‘liqlik grafigi kedtirilgan ma’lumotlar topshiriladi. 

Berilgan:
 tog‘ jinsi kategoriyasi: - I;
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Izlanadigan bog‘liqlik:  
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Yechim:

1. Berilgan ekskavatorning markasi bo‘yicha avtosamosval modeli tanlanadi. Tanlash avtosamosval kuzovi va ekskavator  cho‘michi sig‘imlari orasida ratsional taqqoslashni (() ta’minlash shartidan kelib chikkan  holda amalga oshiriladi:
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 bo‘lganda  BelAZ-7522 avtosamosvalini tanlaymiz. 
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[image: image323.wmf]
2. Avtosamosvalning yuklash vaqti (tp, min) va kuzovdagi yuk og‘irligi (q, t) ni hisoblash bajariladi.
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 larni solishtirib, kichik qiymatlisini qabul qilamiz va butun qilib olamiz


[image: image330.wmf]37

,

8

=

ц

n

;

[image: image331.wmf]82

,

4

'

=

ц

n



[image: image332.wmf]82
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3. Kuzovdagi yuk og‘irligi (
[image: image336.wmf]q

,t) hisoblanadi:
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Tekshirish amalga oshiriladi:
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bu yerda: 
[image: image341.wmf]а

q

 - avtosamosvalning yuk ko‘tarish quvvati, t (2 ilova).

4. Avtosamosvalning yuklangan va yuksiz xolatda yo‘nalishi harakat vaqti (
[image: image342.wmf]д
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, min) hisoblanadi:
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5. Transport siklining davomiyligi (
[image: image345.wmf]A
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, min) aniqlanadi:
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6. Avtosamosvalning smenalik ish  unumdorligi (
[image: image348.wmf]а

Q

,t/smena) hisoblanadi. Bunda 
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Bu yerda: 
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7. Ishchi va inventar parkdagi avtosamosvallarning soni hisoblanadi.

Ishchi parkdagi avtosamosvallar soni (
[image: image353.wmf]ар

N

, ta):
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bu yerda: 
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 - smenalik yuk aylanishi, t/smena.
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Inventar parkdagi avtosamosvallar soni (
[image: image357.wmf]АИ

N

, ta):
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Avtosamosvalning sutkadagi bosib o‘tgan yo‘li (
[image: image359.wmf]С

L

, km) :     
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Avtosamosval ish unumdorligi 
[image: image362.wmf]а

Q

ni kon massasini tashish masofasi 
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 ga bog‘liqligini o‘rganib chiqamiz. Tashish masofasi siljish oralig‘i Tashish masofasini o‘zgarish intervali    
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Quyidagicha qabul qilamiz: 

-
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Xulosa:


Kon massasini tashish masofasi oshib borishi bilan avtosamosval ish unumdorligi qisqaradi. 
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1 ILOVA

Avtosamosvallarning texnik tayyorgarlik koeffitsienti ko‘rsatkichi (κtg).

	Avtosamosval-ning yuk ko‘tarish quvvati, t
	Bir sutkada bosib utgan yo‘l Ls ning  κty ko‘rsatkichi; km

	
	50
	100
	150
	200
	250
	300
	350

	30-42
	0,94
	0,88
	0,84
	0,80
	0,76
	0,73
	0,70

	80
	0,93
	0,86
	0,81
	0,76
	0,72
	0,69
	0,64

	110-180
	0,92
	0,86
	0,81
	0,76
	0,72
	0,68
	0,64


Ishni bajarish uchun berilgan qiymatlar





2 ILOVA
Karer avtosamosvallarining  texnik harakteristikasi.

	Ko‘rsatkichlar
	BelAZ

	
	-7522
	-7523
	-7549
	-7519
	-7521

	Yuk ko‘tarish quvvati qa, t
	30
	42
	80
	110
	180

	Avtosamosval og‘irligi Ga, t
	21,85
	29.5
	67,0
	85,0
	145

	Kuzovning geometrik sig‘imi Va, m3
	15,0
	21,0
	35,0
	44,0
	70,0

	Kuzovning sig‘imi “shapkasi” bilan 
[image: image388.wmf]A

V

’, m
	18,0
	26,0
	46,0
	59,0
	91,0

	Transmissiya f.i.k. ηt
	0,70
	0,70
	0,78
	0,77
	0,77

	Dvigatel quvvati ND, kVt
	310
	368
	809
	955
	1693

	tmp , min
	0,50
	0,59
	0,64
	0.70
	0,87

	tmr , min
	0,54
	0,64
	0,69
	0,76
	0,94

	tr , min
	0,67
	0,78
	1,00
	1,17
	1,51

	Ikki tomonlama harakatda avtomobil yo‘li katnov qismining kengligi T, m
	10,5
	11,5
	14,5
	16,0
	19,0


3 ILOVA

Karyer avtosamosvallari harakati o‘rtacha texnik tezligi 
[image: image389.wmf] 

νsrt, km/s.

	Maso-fa L, km
	Kon massassini ko‘tarilish balandligi Np, m

	
	0
	20
	40
	60
	80
	100
	120
	140
	160
	180
	200
	220
	240

	1,0
	22,7
	21,1
	18,4
	16,0
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	1,2
	23,9
	21,8
	19,5
	17,5
	15,8
	
	
	
	
	
	
	
	

	1,4
	24,1
	22,0
	20,0
	18,3
	16,7
	
	
	
	
	
	
	
	

	1,6
	24,7
	22,5
	20,6
	19,0
	17,6
	16,3
	
	
	
	
	
	
	

	1,8
	25,3
	23,3
	21,5
	19,9
	18,6
	17,4
	16,2
	
	
	
	
	
	

	2,0
	26,0
	24,0
	22,3
	20,8
	19,5
	18,3
	17,2
	
	
	
	
	
	

	2,2
	26,7
	24,8
	23,1
	21,7
	20,4
	19,2
	18,1
	17,2
	
	
	
	
	

	2,4
	27,3
	25,5
	23,9
	22,5
	21,2
	20,0
	19,0
	18,0
	17,2
	
	
	
	

	2,6
	27,9
	26,2
	24,6
	23,2
	22,0
	20,8
	19,8
	18,9
	17,9
	17,2
	
	
	

	2,8
	28,6
	26,9
	25,4
	24,0
	22,7
	21,6
	20,6
	19,6
	18,8
	18,0
	
	
	

	3,0
	29,2
	27,5
	26,1
	24,7
	23,5
	22,4
	21,3
	20,4
	19,5
	18,7
	18,0
	
	

	3,2
	29,7
	28,2
	26,7
	25,3
	24,2
	23,2
	22,0
	21,1
	20,2
	19,4
	18,6
	
	

	3,4
	30,4
	28,8
	27,4
	26,1
	24,9
	23,7
	22,7
	21,8
	20,9
	20.1
	19,2
	18,2
	

	3,6
	31,0
	29,4
	28,0
	26,7
	25,5
	24,4
	23,4
	22.5
	21,6
	20,8
	19,6
	18,7
	17,7


4 ILOVA

Ekskavator kovshidagi tog‘ jinsining maydalanganlik va kovsh tulishi koeffitsienti.

	Tog‘ jinsi kategoriyasi
	Tog‘ jinsi zichligi

γ, t/m3
	κ r
	κ n

	I
	1,6
	1,15
	1,05

	II
	1,8
	1,25
	1,05

	III
	2,0
	1,35
	0,95

	IV
	2,5
	1,50
	0,90

	V
	3,5
	1,60
	0,90


Mustaqil hisoblashni bajarish uchun qiymatlar 5 ilovada keltirilgan.

5 ILOVA

	T/r
	Tog‘ jinsi kategoriyasi
	Trassalar parametrlari
	
[image: image390.wmf]см
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	L, km
	Np, m
	
	

	1
	I
	1,2
	20
	25000
	12000

	2
	II
	4,0
	80
	17500
	19050

	3
	III
	1,4
	40
	21400
	9800

	4
	IV
	3,8
	20
	22500
	14200

	5
	V
	1,6
	60
	16600
	9800

	6
	I
	3,6
	200
	19200
	7400

	7
	II
	1,8
	100
	32100
	15400

	8
	III
	3,4
	120
	25000
	12000

	9
	IV
	2,0
	60
	17500
	19050

	10
	V
	3,2
	140
	21400
	9800

	11
	I
	2,2
	80
	22500
	14200

	12
	II
	3,0
	140
	16600
	9800

	13
	III
	2,4
	140
	19200
	7400

	14
	IV
	2,8
	60
	32100
	15400

	15
	V
	2,6
	160
	25000
	12000

	16
	I
	4,0
	200
	17500
	19050

	17
	II
	1,0
	20
	21400
	9800

	18
	III
	1,4
	60
	22500
	14200

	19
	IV
	1,8
	80
	16600
	9800

	20
	V
	3,6
	220
	19200
	7400

	21
	I
	3,6
	20
	32100
	15400

	22
	II
	1,8
	80
	25000
	12000

	23
	III
	3,4
	40
	17500
	19050

	24
	IV
	2,0
	20
	21400
	9800

	25
	V
	3,2
	60
	22500
	14200


13-Amaliy mashg‘ulot

Mavzu: Avtomobil transportini harakat tezligini aniqlash.

3.1. Hisoblash uchun kerakli ma’lumotlar 

 1)  Karyerning foydali qazilma (qoplama tog‘ jinslari) bo‘yicha unumdorligi, k t/yil, m3/yil; 

2) Tashilayotgan yuk tavisfi – massivdagi xajmiy og‘irligi 
[image: image392.wmf]g

¢

, (t/m3) va sochilgan xamda to‘kma holatda 
[image: image393.wmf]g

 ,  (t/m3);
3) Zaboydan to yuk to‘kish joyigacha bo‘lgan, bo‘laklarga ajratilgan tashish masofasi; karer ichidagi 
[image: image394.wmf]вк

l

 ko‘tarilish transheyalaridagi 
[image: image395.wmf]втр

l

 va karer satxidagi 
[image: image396.wmf]пов

l

, m;
4) Zaboydan to yuk to‘kish joyigacha bo‘lgan yo‘llar qiyaligi: karer ichidagi- 
[image: image397.wmf]вк

i

.transheyadagi - 
[image: image398.wmf]втр

i

 va yuqoridagi 
[image: image399.wmf]пов

i

 ,%0 ;
5) Avtomobil transporti va qazish-yuklash mashinalarining (ekskavator) ishlash tartibi bo‘yicha asosiy ko‘rsatgichlar (yillik ish kunlari soni, sutkadagi ish smenalar soni va smenadagi ish soati)

3.2. Ekskavator turini tanlash va uning unumdorligini xamda kerakli sonini aniqlash. Ekskavator turini tanlash va uning unumdorligini aniqlash temir yo‘l transportini xisoblash bo‘limida ko‘rsatilganidek amalga oshiriladi.
3.3. Avtosamosvallar turini va yuk ko‘tarish tanlash va asoslash

Avtosamosvallarning ratsional yuk ko‘tarishi ekskavator turi va markasiga, yuk tashish masofasiga, karerning unumdorligiga, avtomobil yo‘llarining o‘tkazish qobiliyatiga va yuk qabul qilish qurilmalariga bog‘liq bo‘ladi. Avtosamosvallarni tanlashda uning kuzovining xajmi (Vkuz,m3) bilan ekskavator kovshining xajmi (Vk,m3) o‘zaro bog‘liqligi asosiy omil bo‘lib xisoblanadi. Avtosamosval turini tanlashda tashish masofasi va Vkuz: Vk  nisbatiga asosan quyidagi berilganlardan foydalaniladi:
   - tashish masofasi L = 1 - 1,5 km  bo‘lganda kuzovning kovshga nisbati   Vkuz: Vk = 4 – 6 bo‘lishi kerak;

   - tashish masofasi L = 1,5 - 5 km  bo‘lganda kuzovning kovshga nisbati   Vkuz: Vk = 6 - 10 bo‘lishi kerak;

   - tashish masofasi L = 1,5 - 7 km  bo‘lganda kuzovning kovshga nisbati   Vkuz: Vk = 8 – 12 bo‘lishi kerak;


Ko‘rsatilgan nisbatlardan, 13.1-jadvaldan tashish masofasiga qarab avtosamosval yoki yarim pritsep tanlanadi: agarda tashilayotgan yukning zichligi 
[image: image400.wmf]g

> 1,5 t/m3dan oshi bo‘lsa avtosamosval, agarda 
[image: image401.wmf]g

< 1,5 t/m3 kam bo‘lsa tyagach yoki yarim pritsep qabul qilinadi, xamda uning texnik tavifi ko‘chirib yoziladi.                
3.4. Avtotransportning tortishini hisoblash

Avtotransportning tortishini xisoblash asosiga xarakatlanuvchi sostavga ta’sir qilayotgan barcha kuchlarni aniqlash qo‘yilgan: tortish kuchi F, asosiy va qo‘shimcha qarshilik kuchlari W, tormoz kuchi V.

Tortish kuchi. Amaliy maqsadlarda avtomobilni tortishini hisoblashda urinma tortish kuchidan foydalaniladi.

[image: image402.wmf]k
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bu yerda:   N  - dvigatel quvvati, ot kuchi;
            
[image: image403.wmf]п

h

- dvigatel validan xarakatlanuvchi g‘ildiraklarga 

            uzatishning f.i.k. bo‘lib, mexanik uzatmada 
[image: image404.wmf]п

h

= 0,85 - 0,98; 

            elektromexanik transmissiyada esa 
[image: image405.wmf]п

h

= 0.8-0,9;

     
[image: image406.wmf]k

h

- yetaklovchi g‘ildiraklardagi f.i.k.  0.7-0.9 ni tashkil etadi; 

              V- avtosamosvalning xarakat tezligi, km/soat.

Tortish kuchining maksimal miqdori xarakatlanuvchi g‘ildirakning yo‘l qoplamasi bilan ilashish sharti bilan chegaralanadi, ya’ni 


[image: image407.wmf]j
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bu yerda: Pcts – avtosamosval xarakatlanish g‘ildiraklariga to‘g‘ri keluvchi  ilashish og‘irligi bo‘lib,  2.4-jadvaldan olinadi; 
    
[image: image408.wmf]j

 - yo‘l qoplamasi turi va xolatiga bog‘liq bo‘lgan  ilashish  koeffitsienti (3.5-jadval). 

Xarakatga qarshilik kuchlari. Avtomobilning harakatga qarshilik kuchlari yig‘indisi 
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bu yerda, Wo – turi gorizontal yo‘l uchastkasidagi asosiy xaraktga qarshilik kuchi;

           
[image: image411.wmf]å

доп

W

- avtosamosvalning qo‘shimcha xaraktga qarshilik kuchlari  yig‘indisi;

            Wi – qiyalikdan xosil bo‘luvchi qarshilik kuchlari;
            Wj – tezlanishdan xosil bo‘luvchi qarshilik kuchlari;
            Wk-  egri yo‘l uchastkadari (burilishlar) dan xosil bo‘luvchi qarshilik kuchlari;                           

             Wv – xavodan osil bo‘luvchi qarshilik kuchlari.

a) to‘g‘ri gorizontal yo‘l uchastkasidagi asosiy harakatga qarshilik kuchi quyidagicha aniqlanadi:
W0=
[image: image412.wmf]P

×
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 , kgs                       (13.4)
bu yerda 
[image: image413.wmf]0

w

 - avtosamosval xarakatining nisbiy xaraktga qarshiligi,  kgs/ts;

            R – avtosamosvalning to‘la og‘irligi, ts.

b) qiyalikdan xosil bo‘luvchi qarshilik kuchi                                               
Wi=P i  ,  kgs                           (13.5)
bu yerda  i – nisbiy qiyalik qarshiligi bo‘lib, uning qiymati qiyalikning minglikdagi sonli o‘lchamiga tengdir,   kgs/ts.
v) avtomobil aylanuvchi qismlarining inertsiyasi tufayli sodir bo‘luvchi qarshilik kuchi (transmissiya turiga bog‘liq)
Wj=P.J ,   kgs                          (13.6)
bu yerda j – avtomobil tezlanishing (aylanuvchi massalarning inertsiya koeffitsientini xisobga olish bilan) og‘irlik kuchlari tezlanishiga to‘g‘ri keluvchi nisbiy tezlanishi (sekinlanishi) dir. 

          3.1-jadval

	Ekskavator
	Tashish masofasi,  km

	
	1
	2
	3
	4

	EKG-2
	MoAZ-522A, KrAZ-256B
	MoAZ-522A
	BelAZ-540
	BelAZ-540,

BelAZ-548

	EKG-3.2
	BelAZ-522A, BelAZ-540
	BelAZ-540, BelAZ-548
	BelAZ-540, BelAZ-540V BelAZ-5271 yarim pritsepi bilan 
	BelAZ-548, BelAZ-540V BelAZ-5271 yarim pritsepi bilan 

	EKG-4.6

(EKG-5)
	BelAZ-540, BelAZ-548
	BelAZ-548, BelAZ-540V BelAZ-5271 yarim pritsepi bilan 
	BelAZ-549, BelAZ-548V BelAZ-5272 yarim pritsepi bilan 
	BelAZ-549, BelAZ-548V BelAZ-5272 yarim pritsepi bilan, 

BelAZ-549V  BelAZ-5275 yarim pritsepi bilan 

	EKG-8
	BelAZ-548, BelAZ-549
	BelAZ-549 BelAZ-548V yarimpritsepi bilan, 

 BelAZ-549V BelAZ-5275 yarim pritsepi bilan 
	BelAZ-549V BelAZ-5275 yarim pritsepi bilan 
	BelAZ-549V BelAZ-5275 yarim pritsepi bilan 

	EKG-12.5
	BelAZ-549V BelAZ-5275 yarim pritsepi bilan 
	-
	-
	-


Karyer avtosamosvallari texnik tavsiflari

 3.2-jadval

	Ko‘rsatgichlari
	KrAZ-256B
	MoAZ-522A
	BelAZ-548
	BelAZ-549

	1
	2
	3
	4
	5

	G‘ildirak formulasi
	6 x 4
	4 x 4
	4 x 2
	4 x 2

	Yuk ko‘tarish qobiliyati, t
	12
	18-20
	40
	75

	Massasi (yuksiz), t
	11.4
	17
	28
	55

	Bazasi, mm
	4780
	3350
	4200
	4200


3.2-jadvalning davomi

	1
	2
	3
	4
	5

	Asosiy o‘lchamlari, mm:

 - uzunligi

 - eni

 - balandligi
	8100

2640

2792
	6965

3150

3360
	8370

3780

3700
	9500

4700

4400

	Burilish radiusi (oldingi tashi g‘ildiraklari bo‘yicha),m
	12.3
	10.5
	10
	9.0

	Eng katta tezligi, m/s
	65
	50
	55
	60

	Dvigateli quvvati, ot kuchi
	240
	360
	500
	950-1200

	Kuzovi hajmi, m3
	6
	10
	21
	41

	Platformasining maksimal ko‘tarilish qiyaligi, grad
	60
	64
	55
	50

	100 km yo‘lga yoili sarfi, l
	38
	-
	-
	-

	Transmissiya turi
	Mexanik
	Gidromexanik
	-
	Elektromexanik


       3.4-jadval

	Avtosamosvallar

	Avtosamosvalning ilashish oirligi, t kuch

	
	yuksiz
	yukli

	KrAZ-256                 
	7.6
	16.9

	BelAZ-540 
	10.8
	32. 4

	BelAZ-5.48 
	14.8
	45.4

	BelAZ-549 
	29.3
	88.0


                                                              3.5-jadval
Avtomashinalarning yo‘l qoplamasi bilan ilashish koeffitsienti qiymatlari

	Yo‘llar
	Yo‘l qoplamasi xolati

	
	turu
	xo‘l
	ifloslan-gan

	Magistral qatnov yo‘llari: 

 - yuzasi shib balangan щebenkali yo‘l

 - buljnaya mostovaya 

 - bruschataya mostovaya 

 - asfalt yo‘l 

 - asfalt-betonli va beton yo‘l
	0,7

0,7

0,7

0,65

0,7
	0,5

0,4
0,4

0,4

0,45
	0,7

0,35

0,3
0,25
0,3

	Zaboy va adarma yo‘llari: 

 - zaboy shibbalangan yo‘llari
 - adarma shibbalangan yo‘llari 
	0,6

0,4-0,5
	0,4-0,5

0,2-0,3
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bu yerda, a – avtosamosval tezlanishi (sekinlanishi), m/s ;         
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- transmissiya turiga bog‘liq bo‘lgan inertsiya koeffitsienti. Uning qiymati (mexanik uzatmali yukli rejimda xarakatlanayotgan avtosamosvallar uchun  
[image: image416.wmf]n

 = 0,05 - 0,01, yuksiz rejimda 
[image: image417.wmf]n

 = 0,1 - 0,02; gidromexanik uzatmali yukli rejimda xarakatlanayotgan avtosamosvallar uchun 
[image: image418.wmf]n

 = 0,03 - 0,01, yuksiz rejimda 
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 = 0,85 - 0,07; elektro​mexanik uzatmali avtosamosvallar uchun 
[image: image420.wmf]n

 = 0,1 - 0,15.

g) egri yo‘l uchastkalari (burilishlar) dagi qarshilik kuchlari 
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bu yerda  R – yo‘l egriligi radiusi, m.         

d) xavo muhitining qarshiligi
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bu yerda:  
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   - avtomashina siljishini hisobga oluvchi koeffitsient (karer avtocamocvallari uchun 
[image: image424.wmf]l

  = 5,5 - 7); S – avtomashina oldi qismining kesim yuzasi  (BelAZ-540 uchun S = 10.2 m2; BelAZ-548V uchun S = 11,6 m2, BelAZ-549 uchun S =17.22 m2); agar aniq ma’lumotlar bo‘lmasa avtosamosval koleyasi va balandligi ko‘paytmasi qiymati olinadi.                        
(2.3) formula bo‘yicha hisoblanayotgan harakatga qarshilik kuchlari yig‘indisi avtosamosval yetaklovchi g‘ildiraklaridagi urinma tortish kuchi FK (formula 2.1) qiymati bilan solishtiriladi va urinma tortish kuchi FK ga teng yoki undan kichik 
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 bo‘lishi kerak. Agar urinma tortish kuchi Fk hisoblangan qarshilik kuch W laridan kichik bo‘lsa (Fk <W), unda avtosamosval tortish kuchi barcha qarshiliklarni yengishga yetarli emas deyiladi. Bunday holda qarshilk kuchlarini kamaytirish (avtosamosvaldagi yuk midorini kamaytirish, yo‘l qoplamasi sifatini oshirish bilan nisbiy xarakatga qarshilikni kamaytirish, harakat tezligini kamaytirish  va .k. lar)  kuchlarilar zarur. 
Avtopoyezdni og‘irligi. Avtosamosvalni yoki yarim pritsepni yakka xarakatida uning to‘la og‘irligi yuk ko‘tarish qobiliyati va bo‘sh avtomobilni og‘irligi bilan aniqlanadi. Ayrim hollarda avtomobilga bir yoki bir nechta pritseplarni ulab, avtopoyezd bilan yuk tashiladi. Bu xollarda ulangan qismning og‘irligi quyidagi formula bo‘yicha aniqlanadi. 
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bu yerda: Psts- avtosamosvalning ilashish og‘irligi, ts ( 3.4-jadvaldan olinadi);
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 - avtomashina g‘ildiragining yo‘l qoplamasi bilan ilashish koeffitsienti (3.5-jadvaldan olinadi);

    w0- avtosamosvalning asosiy nisbiy xarakatga qarshilik kuchi  (13.6-jadvaldan olinadi);

            i- nisbiy qiyalik qarshiligi, kgc/ts (boshqaruvchi qiyalik  o‘lchami  olinadi). 

3.6-jadval
Turli yo‘l qoplamalari uchun harakatga qarshilik koeffitsientining qiymatlari

	Yo‘llar
	Qoplama turi
	Xarakatga qarshilik koeffetsienti, 
[image: image429.wmf]0

w

 kg/t.

	Asosiy qatnov yo‘llar
	Beton, asfaltbetonli, chortoshli
	15-20

	
	Graviy
	25-30

	
	Shebenka
	30-45

	Zaboy va ag‘darma yo‘llari
	Zaboydagi shibbalangan
	50-80

	
	Ag‘darmadagi shibbalangan
	90-150

	
	Gruntli shibbalanmagan
	250-300


Eslatma: 
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 ning keltirilgan qiymatlari yukli samosvallar uchun orinlidir, yuksiz mashinalar uchun yesa bu qiymatlar 20-25 % kamaytirib olinadi.
Avtosamosval harakat tezligini aniqlash. Harakat tezligi avtosamosvallarning yeng asosiy ekspluatatsion ko‘rsatgichlaridan biri bo‘lib hisoblanadi, chunki avtosamosval yoki yarim pritsepni ayrim uchastkalardagi xarakat vaqtini va avtosamosvalni to‘la aylanish (reys) vaqtini belgilaydi. 

Avtosamosvalni xarakat tezligini analitik yo‘l bilan aniqlashni murakkabligi sababli Amaliy xisoblashda avtosamosvallarni dinamik tavsifidan foydalaniladi.

Avtosamosvallarni dinamik tavsifi – bu avtosamosvalni dinamik faktorini uni xarakat tezligiga bog‘liqligi. Avtosamosvalni ortiqcha tortish kuchini harakatlanuvchi sostavni og‘irligiga nisbati – dinamik faktor deb ataladi. 
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Xuddi shuningdek
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xarakat tezligini dinamik faktor orqali aniqlashda avtosamosvalning o‘rnatilgan tekis xarakat sharoitida qabul qilinadi, ya’ni  v = const   va   a = 0 bo‘lganda,  (3.11) formulasi quyidagi ko‘rinishga keladi:

D = 
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Yo‘lning xar bir uchastkasi uchun yo‘lning qiyaligi va xarakatga ta’sir etuvchi asosiy qarshilikni nisbiy koeffitsienti aniqlanadi, unda  W miqdori 2.6-jadvaldan yo‘lning turi va uni ustki qatlamiga qarab olinadi. 

Avtomobil xarakat tezligini dinamik tavsifdan aniqlanganda xarakatni kichik uzatgichda olinadi, chunki avtomobil I va II uzatgichda uzo xarakat qilsa qizib ketadi va tezda ishdan chiqadi.

Avsamosvallarni dinamik tavsifi bo‘lmagan xolda avtomobilni xar xil uchastkalardagi texnik xarakat tezligini ko‘rsatgichidan, 13.7-jadvaldan foydalanish mumkin.

                                                                                                  13.7-jadval
Avtosamosvallar texnikaviy tezliklar qiymatlari, km/soat

	Yo‘llar
	BelAZ-540
	BelAZ-548
	BelAZ-549

	
	yukli
	yuksiz
	yukli
	yuksiz
	yukli
	yuksiz

	-Karyer tashqaridagi doimiy yo‘llar:

shebenkali

Betonli 

-Karyerdan chiqish yo‘llari:

beton qoplamali, i, 
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 da:

      20

      80

shebenka qoplamali, i, 
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da:

      20

      80

Vaqtinchalik yo‘llar:

    Zaboyda

    Ag‘darmalarda 
	32

45

30

18

20

14

13

17
	42

48

50

35

50

30

14

19
	32

38

25

16

20

14

11

16
	38

47

49

34

48

30

14

18
	30

34

24

16

18

14

12

14
	42

48

48

32

48

30

14

16


3.5 Avtotransportning ekspluatatsion hisobi

Avtosamosvalning reys vaqti  quyidagi formula bilan aniqlanadi:
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bu yerda, tp   - avtosamosvalni yuklash vaqti,  min.;
      t dv - avtosamosvalning yukli va yuksiz xarakatlari vaqti, min.;

      tp – avtosamosvalning yuk tushirish vaqti, min.;
      tm –  yuklash va yuk tushirishdagi zaruriy manyovrlar vaqti, min.
Yuk ortish vaqti. Yuk ortish vaqti tp ekskavatorni unumdorligi, avtomobilning yuk ko‘tarish qobiliyati va kuzovining xajmi bilan aniqlanadi.                                      
Avtosamosvalga yuk ortish vaqtini aniqlashda tashilayotgan tog‘ jinslarini xajmiy massasini xisobga olish kerak. 

Zich xolatda (massivdagi) gi o‘lchamda - 
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 bo‘lsa, unda avtosamosvalning yuk ko‘tarishi chegara belgisi bo‘ladi. Agar 
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 bo‘lsa, unda kuzov xajmi chegara belgisi bo‘ladi.   
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 bo‘lsa, yuk ko‘tarish va kuzov xajmidan to‘la foydalaniladi: 
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bu yerda  
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q

- avtosamosval yuk ko‘tarish qobiliyati, ts;
  Va -  avtosamosval yuk ko‘tarish qobiliyati, m3;
           Vk - ekskavator kovshi xajmi, m3; 
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- ekskavator ish sikli davomiyligi, min.; 
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 - ekskavatsiya koeffitsienti (qumsimon jinslar uchun 
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 =0,9; ko‘mir uchun 
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= 0.85 - 0.9; glina va 

          suglinkalar uchun 
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= 0,75 - 0,8; yarim qattiq va 

          qattiq tog‘ jinslari uchun  
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 = 0,75 - 0,6);
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 = 0,8 + 1,0 – kovshning to‘lalik koeffitsienti;

    Kp = 1,05 - 1,5 – tog‘ jinsining ko‘pchish koeffitsienti; 
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 - mos ravishda tashilayotgan tog‘ jinsining maydalangan (ko‘pchishi) va massivdagi zichligi, t/m3.
Avtosamosvalning xarakat vaqti – yukli va yuksiz yo‘nalishdarda: 
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bu yerda, 
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 - mos ravishda karer ichidagi, transheyalardagi va karer yuorisidagi (yer yuzasidagi) yo‘l uchastkalari uzunligi, km;
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  - avtosamosval yukli yo‘nalishi tegishli yo‘l uchastkalaridagi arakat tezligi, km/ch;
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- avtosamosval yuksiz yo‘nalishi tegishli yo‘l uchastkalaridagi arakat tezligi, km/ch;

     Kr.z=1,1 – avtosamosval tezlanishi va sekinlanishini xisobga oluvchi koeffitsient.                                                            
Yuk tushirish vati. Avtosamosvalning yuk tushirish vati davomiyligi kuzovni ko‘tarish va tushirish vatlari amda manevr vatlari yiindisidan iborat bo‘lib, odatda  1 - 1,2 minutni tashkil yetadi.                                                               
Manyovrga sarflanadigan vaqt - avtosamosvalning skvoznoy, petlevoy va tupi​kli kirish sxemalarida mos ravishda 10; 20-25; 50-60 sekundni tashkil yetadi. Yuk tushirishda yesa manevr vati 80-100 sekund olinadi.

Avtosamosval unumdorligi. Avtosamosvalning smenalik  texnik unumdorligi uyidagicha anilanadi:
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bu yerda,  
[image: image463.wmf]0

,

1

8

,

0

-

=

q

k

 - avtosamosval yuk ko‘tarish qobiliyatidan foydalanish koeffitsienti;

            a – avtosamosval pasportidagi yuk ko‘tarishi, t;

   Tcm – smena davomiyligi, soat;
   Tr -  reys vati, soat.
Avtosamosvalning smedagi yekspluatatsion unumdorligi
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bu yerda  
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 - smena vatidan foydalanish koeffitsienti;

  Tpr - ekskavatora i avtosamosvallarning bo‘sh turishi xisobidagi texnologik bo‘sh vatlar davomiyligi, soat.

                     Avtotransportni ishlatish tajribasisha ko‘ra 

kv= 0,75 – 0,85.
14-Amaliy mashg‘ulot.
Mavzu: Avtosamosvallar parkini aniqlash.
Bitta ekskavatorga xizmat qiluvchi avtosamosvallar soni quyidagicha aniqlanadi:
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Karyerning berilgan yuk aylanmasi xajmini tashuvchi avtosamosvallar ishchi parki quyidagicha aniqlanadi:
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bu yerda  z – karyerdagi ekskavatorlar soni, dona;
           Kn = 1,1 - 1,2 – karyerning notekis ishlash  koeffitsienti;

  sut.kar – karyer sutkalik yuk aylanmasi, t;

   n – sutkadagi ish smenalari soni.
(14.2) va (14.3) formulalar bilan isoblangan ishchi avtosamosvallar soni bir-biridan 10-20
[image: image469.wmf]0

0

 dan oshi far ilmasligi kerak, aks olda aytadan isoblashga to‘ri keladi.
Avtosamosvallar inventar parki ishchi sonidan ko‘p bo‘lishi kerak, chunki bir ismi texnik xizmat ko‘rsatish va ta’mirlashda bo‘ladi, ya’ni:
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bu yerda 
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  - parkning texnik tayyorlik koeffitsienti 

              bo‘lib, me’yor bo‘yicha 0,7-0,9 orlida qabul qilinadi;

         Nsp – avtosamosvallarning ro‘yxat soni.
Xaraktlanuvchi sostavni ishlatishning ikki smenali ish rejimida avtosamosvallar sonini ko‘paytirish talab etiladi. Buni (14.4) formula bilan xisoblangan soniga K = 1,2 - 1,25 koefitsientini ko‘paytirish lozim.
Avtoparkdan foydalanish koeffitsienti  quyidagi formula bo‘yicha aniqlanadi:
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bu yerda 
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 - ma’lum vaqt oralig‘idagi (soat, smena, sutka)

               avtosamosvalning ishlash mashina-kunlari soni; 
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- avtomashinaning avtoxo‘jalikdagi turgan mashina kunlari soni.

Texnik ishlatish qoidalariiga rioya qilinganda 
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= 0,7 - 0,55 ni tashkil etadi. Boshqa xollarda esa uning o‘lchami 0,4-0,6 gacha tushib ketadi.
Probegdan foydalanish koeffitsienti avtosamosvalning ish sharoitlaridan kelib chiqib o‘zgarib turadi va u quyidagicha aniqlanadi:
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Odatda, 
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 koeffitsientining qiymati 0,5 ga yaqin bo‘lib, aniq ish sharoitlariga mos ravishda o‘zgarishi mumkin, ayniqsa, kar’er transporti xarakat tizimiga ko‘p jixatdan bog‘liqdir
15-Amaliy mashg‘ulot.

Mavzu: Lentali konveyerlarni hisoblash.
Konveyer qurilmasi yuritmasining quvvatini lentaning aylanma konturi bo‘yicha nuqtalar usuli bilan aniqlash mumkin. Konveyer lentasi xosil qilgan kontur to‘g‘ri chiziqli  va egri chiziqli uchastkalarga bo‘linadi (15.1-rasm). Lentaning yurituvchi barabandan chiqish nuqtasidan boshlab barcha yo‘nalishi o‘zgargan nuqtalar raqamlanadi. So‘ngra, konturni aylanishi bo‘yicha ketma-ket kiruvchi va chiquvchi tarmoqlarning tarangliklari va yuritmasi quvvati aniqlanadi.
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15.1-rasm. Konveyerni kontur bo‘yicha hisoblash sxemasi

Taranglikni hisoblash qoidasi quyidagicha: tortuvchi organning ma’lum nuqtadagi tarangligi oldingi nuqtadagi taranglikka uchastkadagi qarshilik kuchlarining yig‘indisi (xar ikala nuqta orqasidagi qarshiliklar) orqali topiladi. 
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1-rasmda ko‘rsatilgan sxema bo‘yicha yurituvchi barabandan lentaning chiqish nuqtasidagi taranglik S1 ga tengdir.

2 nuqtadagi taranglik esa ( otkl.baraban bilan lentaning o‘ralish burchagi  90°)
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3 nuqtadagi taranglik 
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  4 nuqtadagi taranglik (lentaning tarnaglovchi baraban o‘ralish burchagi 180°)  
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5 nuqtadagi taranglik 
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Boshqa tarafdan, 5 va 1 nuqtalar tarangliklari orasida (lentaning yurituvchi barabanga kirish va undan chiqish nutalaridagi) quyidagicha bog‘lanish mavjud
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bu yerda 
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 – lenta bilan baraban sirti orasidagi ilashish koeffitsienti bo‘lib, uning qiymati konveyerni ishlatish sharoitlariga va yurituvchi baraban sirtiga bog‘liq, uning qiymati 3.1-jadvaldan qabul qilinadi;
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- lentaning yurituvchi barabanga o‘ralish burchagi, grad.

15.1-jadval


[image: image487.wmf]ma

e

 ning iymatlari

	Baraban turi va atmosfera sharoitlari
	Ilashish koeffitsienti
	Lentaning barabanga o‘ralish burchagi, grad. yoki radianda

	
	
	180
	210
	240
	300
	360
	400
	450
	480

	
	
	3,14
	3,66
	4,19
	5,24
	6,28
	7,0
	7,85
	8,38

	Cho‘yan yoki po‘latdan, juda nam atmosfera
	0,1
	1,37
	1,44
	1,52
	1,69
	1,87
	2,02
	2,19
	2,32

	Yog‘och yoki rezina futerovkali, juda nam atmosfera
	0,15
	1,6
	1,73
	1,87
	2,19
	2,57
	2,87
	3,25
	3,51

	Cho‘yan yoki po‘latdan:

 - nam atmosfera 

 - uru atmosfera
	0,20
	1,87

2,56
	2,08

3,00
	2,31

3,51
	2,85

4,81
	3,51

6,59
	4,04

8,17
	4,84

10,50
	5,34

12,35

	Yog‘och futerovkali, quruq atmosfera
	0,35
	3,00
	3,61
	4,33
	6,27
	9,02
	11,62
	15,60
	18,78

	Rezina futerovkali, quruq atmosfera
	0,35
	3,51
	4,33
	5,34
	8,12
	12,35
	16,41
	23,00
	28,56


Agar (3.5) va (3.6) tenglamalarni birgalikda yechsak  S1 ning sonli miqdorini aniqlashimiz mumkin bo‘ladi, undan keyin esa barcha nuqtalardagi tarangliklarni topa olamiz.

Yukli yo‘nalishdagi lentaning ushbu tarmoqdagi yeng kam taranglik nuqtasidagi (4 nuqta) osilishini (ikki rolik tayanchlar orasida) tekshirish kerak bo‘ladi. 
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(15.4) formula bo‘yicha hisoblangan 4 nuqtadagi taranglik qiymati (15.9) formula bilan aniqlangan qiymatdan kichik bo‘lishi kerak emas, Aks xolda 4 nuqtadagi taranglikning so‘ngi qiymati sifatida (15.9) formuladagi qiymatni qabul qilish kerak va boshqa nuqtalardagi tarangliklar qaytadan hisoblanishi talab etiladi. 

Konveyer qurilmasining me’yorda ishlashini ta’minlovchi taranglash qurilmasidagi kerakli kuch lentaning taranglovchi barabanga kirish va undan chiqish nuqtalaridagi tarangliklari yig‘indisi bilan aniqlanadi.

Taranglash qurilmasidagi kuch 3.1-rasm bo‘yicha quyidagicha aniqlanadi:
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Konveyer yuritmasidagi tortish kuchi,
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yoki yurituvchi baraban qarshiligini hisobga olsak,
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Dvigatel quvvati
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bu yerda  KM - 1,10 - 1,20 – zaxira koeffitsienti;
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 = 0,75 – 0,85 -  reduktorning f.i.k.

Agar konveyer yukni pastga nishablikka tashiyotgan bo‘lsa dvigatel generator rejimida ishlaydi. U xolda,  Ssb=S1>Snb=S5 , tortish kuchi yesa  W0’=S1-S5   va quvvat quyidagicha hisoblanadi:


[image: image494.wmf]102

0

h

×

×

¢

=

V

W

K

N

M

С

  ,  kVt                       (15.12)

Adabiyotlar ro‘yxati.
1. Плащанский Л.В. Основы электроснабжения горных предприятий -М:. МГГУ. 2006.

2.Подерни Р.Ю. Горные машины и комплексы открытых работ. Учебник для ВУЗов по направлению «Горное дело», спесиалности «Горные машины и оборудование» В 2х томах. 4 издание М.: Издателство МГГУ 2001.

3. Солод В.И. и др. Горные машины и автоматизированные комплексы. - М.: Недра, 1981.

4. Галкин В.И. и др. Современная теория ленточных конвееров горных предприятий. М.: Изд-во МГГУ, 2005. -543 с.
5. Мирсаидов Ғ.М., Аннақулов Т.Ж., Тошов Ж.Б. Транспорт машиналар. Ўқув қўлланма. Тошкент, 2015.

6. Содиқов А.С., Баратов Б.Н. “Турғун машиналар”. Ўқув қўлланма.-Т.; “Наврўз”, Тошкент, 2015,248 бет.

7.«Шахтные насосы» - каталог СНИЕИ Угол, Москва, 1979.

8.Картавый Н.Г. «Шахтные статсионарные машины», Москва.

9.Хаджиков Н.Г., Бутаков С.А. “Горная механика”. Недра, М  1982. 
Internet saytlari.

1. www.эов.уз - Ўзбекистон Республикаси хукумат портал.

2. www.лех.уз - Ўзбекистон Республикаси Қонун ҳужжатлари маълумотлари базаси.

3. www.спми.ру/индех.пҳп?ид=261 &ланг=л &т=скелетон Горные машины и оборудование подземных разработок. Горнопроходческие машины и комплексы. Проектирование и конструирование горных машин и оборудования...

4. www.красгмт.ру/Торные машины и техника: буровые станки СБШ-250, грохоты, питатели, сепараторы, горношахтное оборудование, техника, запчасти к экскаваторам ЭКГ и ЭШ
[image: image495.wmf]1

k


Qa м3/ч





L, км








_1708157993.unknown

_1708158058.unknown

_1708158123.unknown

_1708159083.unknown

_1708159115.unknown

_1708159148.unknown

_1723379260.unknown

_1723379268.unknown

_1723379272.unknown

_1723379276.unknown

_1723379278.unknown

_1723379280.unknown

_1723379282.unknown

_1723441514.xls
Диаграмма1

		0.8		0.8		0.8

		1		1		1

		1.2		1.2		1.2

		1.4		1.4		1.4

		1.6		1.6		1.6



Восток

Запад

Север

807.5

718.19

646.66

588.09

539.25



Sheet1

				0.8		1		1.2		1.4		1.6

		Восток		807.5		718.19		646.66		588.09		539.25

		Запад

		Север






_1723379281.unknown

_1723379279.unknown

_1723379277.unknown

_1723379274.unknown

_1723379275.unknown

_1723379273.unknown

_1723379270.unknown

_1723379271.unknown

_1723379269.unknown

_1723379264.unknown

_1723379266.unknown

_1723379267.unknown

_1723379265.unknown

_1723379262.unknown

_1723379263.unknown

_1723379261.unknown

_1723378550.unknown

_1723378554.unknown

_1723379258.unknown

_1723379259.unknown

_1723378555.unknown

_1723378552.unknown

_1723378553.unknown

_1723378551.unknown

_1723378546.unknown

_1723378548.unknown

_1723378549.unknown

_1723378547.unknown

_1708159150.unknown

_1708159152.unknown

_1708159154.unknown

_1708159155.unknown

_1708159153.unknown

_1708159151.unknown

_1708159149.unknown

_1708159131.unknown

_1708159140.unknown

_1708159144.unknown

_1708159146.unknown

_1708159147.unknown

_1708159145.unknown

_1708159142.unknown

_1708159143.unknown

_1708159141.unknown

_1708159135.unknown

_1708159138.unknown

_1708159139.unknown

_1708159137.unknown

_1708159133.unknown

_1708159134.unknown

_1708159132.unknown

_1708159123.unknown

_1708159127.unknown

_1708159129.unknown

_1708159130.unknown

_1708159128.unknown

_1708159125.unknown

_1708159126.unknown

_1708159124.unknown

_1708159119.unknown

_1708159121.unknown

_1708159122.unknown

_1708159120.unknown

_1708159117.unknown

_1708159118.unknown

_1708159116.unknown

_1708159099.unknown

_1708159107.unknown

_1708159111.unknown

_1708159113.unknown

_1708159114.unknown

_1708159112.unknown

_1708159109.unknown

_1708159110.unknown

_1708159108.unknown

_1708159103.unknown

_1708159105.unknown

_1708159106.unknown

_1708159104.unknown

_1708159101.unknown

_1708159102.unknown

_1708159100.unknown

_1708159091.unknown

_1708159095.unknown

_1708159097.unknown

_1708159098.unknown

_1708159096.unknown

_1708159093.unknown

_1708159094.unknown

_1708159092.unknown

_1708159087.unknown

_1708159089.unknown

_1708159090.unknown

_1708159088.unknown

_1708159085.unknown

_1708159086.unknown

_1708159084.unknown

_1708158139.unknown

_1708159075.unknown

_1708159079.unknown

_1708159081.unknown

_1708159082.unknown

_1708159080.unknown

_1708159077.unknown

_1708159078.unknown

_1708159076.unknown

_1708159071.unknown

_1708159073.unknown

_1708159074.unknown

_1708159072.unknown

_1708159069.unknown

_1708159070.unknown

_1708158140.unknown

_1708158131.unknown

_1708158135.unknown

_1708158137.unknown

_1708158138.unknown

_1708158136.unknown

_1708158133.unknown

_1708158134.unknown

_1708158132.unknown

_1708158127.unknown

_1708158129.unknown

_1708158130.unknown

_1708158128.unknown

_1708158125.unknown

_1708158126.unknown

_1708158124.unknown

_1708158090.unknown

_1708158107.unknown

_1708158115.unknown

_1708158119.unknown

_1708158121.unknown

_1708158122.unknown

_1708158120.unknown

_1708158117.unknown

_1708158118.unknown

_1708158116.unknown

_1708158111.unknown

_1708158113.unknown

_1708158114.unknown

_1708158112.unknown

_1708158109.unknown

_1708158110.unknown

_1708158108.unknown

_1708158098.unknown

_1708158102.unknown

_1708158105.unknown

_1708158106.unknown

_1708158104.unknown

_1708158100.unknown

_1708158101.unknown

_1708158099.unknown

_1708158094.unknown

_1708158096.unknown

_1708158097.unknown

_1708158095.unknown

_1708158092.unknown

_1708158093.unknown

_1708158091.unknown

_1708158074.unknown

_1708158082.unknown

_1708158086.unknown

_1708158088.unknown

_1708158089.unknown

_1708158087.unknown

_1708158084.unknown

_1708158085.unknown

_1708158083.unknown

_1708158078.unknown

_1708158080.unknown

_1708158081.unknown

_1708158079.unknown

_1708158076.unknown

_1708158077.unknown

_1708158075.unknown

_1708158066.unknown

_1708158070.unknown

_1708158072.unknown

_1708158073.unknown

_1708158071.unknown

_1708158068.unknown

_1708158069.unknown

_1708158067.unknown

_1708158062.unknown

_1708158064.unknown

_1708158065.unknown

_1708158063.unknown

_1708158060.unknown

_1708158061.unknown

_1708158059.unknown

_1708158026.unknown

_1708158042.unknown

_1708158050.unknown

_1708158054.unknown

_1708158056.unknown

_1708158057.unknown

_1708158055.unknown

_1708158052.unknown

_1708158053.unknown

_1708158051.unknown

_1708158046.unknown

_1708158048.unknown

_1708158049.unknown

_1708158047.unknown

_1708158044.unknown

_1708158045.unknown

_1708158043.unknown

_1708158034.unknown

_1708158038.unknown

_1708158040.unknown

_1708158041.unknown

_1708158039.unknown

_1708158036.unknown

_1708158037.unknown

_1708158035.unknown

_1708158030.unknown

_1708158032.unknown

_1708158033.unknown

_1708158031.unknown

_1708158028.unknown

_1708158029.unknown

_1708158027.unknown

_1708158010.unknown

_1708158018.unknown

_1708158022.unknown

_1708158024.unknown

_1708158025.unknown

_1708158023.unknown

_1708158020.unknown

_1708158021.unknown

_1708158019.unknown

_1708158014.unknown

_1708158016.unknown

_1708158017.unknown

_1708158015.unknown

_1708158012.unknown

_1708158013.unknown

_1708158011.unknown

_1708158002.unknown

_1708158006.unknown

_1708158008.unknown

_1708158009.unknown

_1708158007.unknown

_1708158004.unknown

_1708158005.unknown

_1708158003.unknown

_1708157998.unknown

_1708158000.unknown

_1708158001.unknown

_1708157999.unknown

_1708157996.unknown

_1708157997.unknown

_1708157995.unknown

_1708155971.unknown

_1708156004.unknown

_1708156020.unknown

_1708156028.unknown

_1708157989.unknown

_1708157991.unknown

_1708157992.unknown

_1708157990.unknown

_1708157987.unknown

_1708157988.unknown

_1708157986.unknown

_1708156024.unknown

_1708156026.unknown

_1708156027.unknown

_1708156025.unknown

_1708156022.unknown

_1708156023.unknown

_1708156021.unknown

_1708156012.unknown

_1708156016.unknown

_1708156018.unknown

_1708156019.unknown

_1708156017.unknown

_1708156014.unknown

_1708156015.unknown

_1708156013.unknown

_1708156008.unknown

_1708156010.unknown

_1708156011.unknown

_1708156009.unknown

_1708156006.unknown

_1708156007.unknown

_1708156005.unknown

_1708155987.unknown

_1708155995.unknown

_1708155999.unknown

_1708156002.unknown

_1708156003.unknown

_1708156000.unknown

_1708155997.unknown

_1708155998.unknown

_1708155996.unknown

_1708155991.unknown

_1708155993.unknown

_1708155994.unknown

_1708155992.unknown

_1708155989.unknown

_1708155990.unknown

_1708155988.unknown

_1708155979.unknown

_1708155983.unknown

_1708155985.unknown

_1708155986.unknown

_1708155984.unknown

_1708155981.unknown

_1708155982.unknown

_1708155980.unknown

_1708155975.unknown

_1708155977.unknown

_1708155978.unknown

_1708155976.unknown

_1708155973.unknown

_1708155974.unknown

_1708155972.unknown

_1680875821.unknown

_1708155955.unknown

_1708155963.unknown

_1708155967.unknown

_1708155969.unknown

_1708155970.unknown

_1708155968.unknown

_1708155965.unknown

_1708155966.unknown

_1708155964.unknown

_1708155959.unknown

_1708155961.unknown

_1708155962.unknown

_1708155960.unknown

_1708155957.unknown

_1708155958.unknown

_1708155956.unknown

_1680876048.unknown

_1680877537.unknown

_1708155951.unknown

_1708155953.unknown

_1708155954.unknown

_1708155952.unknown

_1680877539.unknown

_1680877541.unknown

_1680877542.unknown

_1680877543.unknown

_1680877540.unknown

_1680877538.unknown

_1680877533.unknown

_1680877535.unknown

_1680877536.unknown

_1680877534.unknown

_1680876052.unknown

_1680876054.unknown

_1680876056.unknown

_1680876058.unknown

_1680876266.unknown

_1680876057.unknown

_1680876055.unknown

_1680876053.unknown

_1680876050.unknown

_1680876051.unknown

_1680876049.unknown

_1680875829.unknown

_1680876044.unknown

_1680876046.unknown

_1680876047.unknown

_1680876045.unknown

_1680875831.unknown

_1680876043.unknown

_1680875830.unknown

_1680875825.unknown

_1680875827.unknown

_1680875828.unknown

_1680875826.unknown

_1680875823.unknown

_1680875824.unknown

_1680875822.unknown

_1680875604.unknown

_1680875621.unknown

_1680875625.unknown

_1680875627.unknown

_1680875820.unknown

_1680875626.unknown

_1680875623.unknown

_1680875624.unknown

_1680875622.unknown

_1680875617.unknown

_1680875619.unknown

_1680875620.unknown

_1680875618.unknown

_1680875606.unknown

_1680875607.unknown

_1680875605.unknown

_1680875596.unknown

_1680875600.unknown

_1680875602.unknown

_1680875603.unknown

_1680875601.unknown

_1680875598.unknown

_1680875599.unknown

_1680875597.unknown

_1680875592.unknown

_1680875594.unknown

_1680875595.unknown

_1680875593.unknown

_1293871467.unknown

_1293953823.unknown

_1464755230.unknown

_1293953820.unknown

_1293953821.unknown

_1293871468.unknown

_1293871423.unknown

_1293871424.unknown

_1293871422.unknown

